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A¢IKLAMALAR 
 

ALAN  Elektrik Elektronik  Teknolojisi 

DAL/MESLEK  G¿venlik Sistemleri 

MOD¦L¦N ADI Akēllē Ev Sistemlerine Giriĸ 

MOD¦L¦N TANIMI 

Bu derste ºĵrenciye, akēllē ev sistemlerinin yapēsē, temel 

kavramlarē, aydēnlatma, ēsētma, panjur kumanda ve ses 

yayēnēna ait akēllē ev uygulamalarē, akēllē ev g¿venlik, 

medya, uzaktan eriĸim ve senaryo uygulamalarēna ait  

yeterlikleri kazandērmak ama­lanmaktadēr. 

S¦RE 40/32 

¥N KOķUL Bu dersin ºn koĸulu yoktur. 

YETERLĶK 
Akēllē ev sistem tasarēmēnē ve senaryo oluĸturma iĸlemini 

yapmak 

MOD¦L¦N AMACI 

Genel Ama­ 

¥ĵrenci, bu mod¿l ile gerekli ortam saĵlandēĵēnda, 

akēllē ev sistemlerini, kullanēlan teknolojileri kavrayarak  

kullanēcē isteklerine uygun senaryolarē oluĸturabilecektir.  

Ama­lar 

1. Akēllē ev sistemleri tasarēmē yapabilir. 

2. Akēllē ev sisteminde kullanēlacak senaryoyu oluĸturur. 

 

EĴĶTĶM-¥ĴRETĶM 

ORTAMLARI VE 

DONANIMLARI  

Ortam:  Sēnēf, atºlye ortamē 

Donanēm: Anlatēm (sunuĸ), soru-cevap, tartēĸma, problem 

­ºzme, gezi-gºzlem, laboratuvar (deney), ºrnek olay 

incelemesi metotlarē ile beyin fērtēnasē, gºsteri, ikili ve grup 

­alēĸmalarē, mikro ºĵrenim, bilgisayar destekli ºĵretim 

tekniklerinin biri veya birka­ē kullanēlacaktēr. Ders kitaplarē, 

t¿keticiyle ilgili yasalar, etiket, barkod vb. gºrsel 

malzemeler 

¥L¢ME VE 

DEĴERLENDĶRME 

Mod¿l i­inde yer alan her ºĵrenme faaliyetinden sonra 

verilen ºl­me ara­larē ile kendinizi deĵerlendireceksiniz. 

¥ĵretmen, mod¿l sonunda ºl­me aracē (­oktan 

se­meli test, doĵru-yanlēĸ testi, boĸluk doldurma, eĸleĸtirme 

vb.) kullanarak mod¿l uygulamalarē ile kazandēĵēnēz bilgi ve 

becerileri ºl­erek sizi deĵerlendirecektir. 
 

A¢IKLAMALAR 
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GĶRĶķ 
 

Sevgili ¥ĵrenci, 

 

G¿n¿m¿z teknolojisi insanlarēn refah ve g¿venliĵini saĵlamak amacēyla kullanēlmaya 

b¿y¿k bir hēzla devam etmektedir. 

 

Akēllē ev teknolojileri de kendi alanēnda ­eĸitli teknolojiler etrafēnda hēzla geliĸmektedir.  

 

G¿n¿m¿z teknolojilerinin bu alandaki kullanēmē ve geliĸimini takip edebilmek i­in ise bu 

teknolojileri tanēmak ve bu teknolojilerin nasēl kullanēldēĵēnē bilmek gerekir. 

 

Sizler bu mod¿l sayesinde akēllē ev teknolojilerini tanēyēp kullanabileceksiniz. 

 

Bu ama­la mod¿ldeki bilgilere paralel olarak internet ¿zerinden ve basēlē yayēnlarē 

izleyerek kendinizi s¿rekli geliĸtiriniz.  

 

Unutmayēnēz ki geleceĵin mesleklerinden birisi de bu alan olacaktēr.  

 

Hepinize ĸimdiden iyi ­alēĸmalar dileriz. 

GĶRĶķ 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶï1 
 

 

 

 

Akēllē ev sistemleri tanēyacaksēnēz. 

Kullanēlan sistemleri bileceksiniz. 

 

 

 

 

ü ¢evrenizde akēllē ev sistemine sahip yapēlar olup olmadēĵēnē araĸtērēnēz. 

ü Akēllē ev sistemlerinin verimlilik bakēmēndan normal evlere gºre avantaj ve 

dezavantajēnē araĸtērēnēz. 

ü Bulabilirseniz akēllē ev uygulamasē olan bir binanēn teknik olarak resimlerini ­ekerek 

arkadaĸlarēnēzla paylaĸēnēz. 

 

1. AKILLI EV SĶSTEMLERĶNE GENEL BAKIķ 
 

1.1. Akēllē Ev Sistemleri   
 

Ķnsanoĵlu yēllar boyunca barēnma ve korunma ihtiyacē i­inde olmuĸtur; ister tek baĸēna  

(m¿stakil) isterse toplu yaĸamak i­in konut yapmak zorunda kalmēĸtēr. 

 

Bu konutlarēn birinci gºrevi barēnma, ikinci gºrevi ise korunma olmuĸtur. Zamanla geliĸen 

teknolojiler sayesinde barēnma bi­imleri de deĵiĸiklik gºstermiĸtir. Bu deĵiĸiklik yºreye ve 

coĵrafi duruma gºre deĵiĸmektedir. 

 

Kºy yaĸamēnda m¿stakil konutlar tercih edilirken kent yaĸamēnda toplu konutlar tercih 

edilir olmuĸtur. 

Her iki konutunda ortak yºnleri barēnma ve korunmanēn saĵlamasēdēr. G¿n¿m¿zde ise 

ihtiya­lar biraz daha farklēlēk gºstermektedir. Birincil derecede gºr¿len ihtiya­lar, alt ihtiya­larēn 

oluĸmasēnē saĵlamēĸtēr. Bunlardan bazēlarē konfor ve tasarruf olurken bazēlarē g¿venlik ve saĵlēĵa 

ºnem vermiĸtir. 

 

Akēllē ev sistemlerinde ise yukarēdaki ºzelliklerin hepsi sunulmaktadēr.  

Akēllē ev sistemleri, ev hayatēnē kolaylaĸtēran,  g¿venliĵi saĵlayan, nano  teknoloji ev 

otomasyonu  kontrol sistemleridir. 

 

Yaĸanēlan mek©nlarē, geliĸen teknolojiler ile b¿t¿nleĸtirerek daha konforlu, daha g¿venli ve 

daha keyifli bir yaĸam ĸekline dºn¿ĸt¿rmek kēsaca akēllē ev olarak tanēmlanēyor. Ev i­inde 

kullanēlan bir­ok kumandanēn karmaĸasē yerine gºrsel ekranlē bir kumanda ile t¿m cihazlarē 

kontrol etme rahatlēĵē akēllē ev teknolojileri i­in artēk bir standart haline gelmiĸtir. 

¥ĴRENME FAALĶYETĶï1 

ARAķTIRMA 

AMA¢ 
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Bºylece evin herhangi bir noktasēndan istenilen bºlgenin aydēnlatma kontrol¿, perde-panjur 

kontrol¿, ­ok bºlgeli m¿zik ya da baĸka bir cihazēn kullanēmēnē aynē kumanda ¿zerinde kontrol 

etme ºzg¿rl¿ĵ¿ sunmaktadēr. 

 

Resim 1.1: ¥rnek bir akēllē ev sistemi  projesi 

Bina otomasyon sistemleri; sistemde kullanēlan sensºrler yardēmē ile ºnceden ayarlanan 

­eĸitli senaryolara gºre tepki vererek daha modern, konforlu ve enerji tasarrufu saĵlayan 

ortamlar yaratēlmasēnē saĵlayan sitemlerdir. 

 

Bina otomasyon sistemleri ile aydēnlatma kontrol¿, iklimlendirme kontrol¿, uzaktan 

kontrol, uzaktan izleme, g¿venlik, enerji tasarrufu ve her t¿r cihazēn ­eĸitli senaryolara gºre 

kontrol¿ saĵlanabilmektedir. 
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1.2. Uygulama Alanlarē 
 

1.2.1. Ķklimlendirme Kontrol¿ 
 

Tatil ya da iĸ dºn¿ĸ¿, arabadayken, eve ulaĸēldēĵēnda i­ mekanēn istenilen sēcaklēĵa 

ºnceden ulaĸmasē saĵlanabilir. Bu ĸekilde yalnēzca evin ēsēsē deĵil havalandērmasē da kontrol 

edilebilir. 

 

¢oĵu insan, ēsēnēn ka­ derece olmasē gerektiĵiyle ilgili bilin­li hareket etmez. Yalnēzca 

ortamēn sēcak olmasē, yaz aylarēnda ise serin olmasē yeterli olur. Akēllē sistemler sayesinde 

optimum sēcaklēk d¿zeylerinin baĸtan ayarlanmasē saĵlanēr.  

 

Ķklimlendirme sistemleri bir dizi iĸleve sahiptir: Evin g¿n¿n belirli saatlerinde, belirli 

ēsēlarda olmasēnē saĵlar. Mesela geceleri daha serin, g¿nd¿zleri ise daha sēcak bir iklimlendirme 

ayarlanabilir. 

 

Tatildeyken, sadece borularēn donmasēnē ºnleyecek kadar ēsē ayarlanabilir. Bºylece, enerji 

tasarrufu yapēlabilirken, eve dºn¿ĸ vaktinde ēsē kendiliĵinden artarak kullanēcēsēnē karĸēlar. 

 

Gerekli gºr¿ld¿ĵ¿nde, odalarēn ēsēsē birbirlerinden farklē olarak ayarlanabilir.  Yaz 

aylarēnda saĵlēklē doĵal havalandērma, herhangi bir ēsē ve enerji kaybē olmadan saĵlanabilir. 

 

Akēllē ev sistemleri sayesinde, her odadan ya da internet ¿zerinden ēsētma ve iklimlendirme 

sistemleri kontrol edilebiliyor.  

 

Bununla birlikte, yeni geliĸtirilen sistemlerden bir tanesi de zemin ēsētma sistemlerinin 

yazēn da soĵutma i­in kullanēlabilmesidir. Borular, g¿neĸ enerjisi ile soĵutulmuĸ suyla 

dolduruluyor ve geleneksel soĵutma sistemlerine gºre ­ok daha fazla enerji tasarrufu saĵlēyor. 

Isētma i­in ise yine geniĸ g¿neĸ enerjisi depolarē kullanēlēyor. Gerektiĵi durumlarda buhar kazanē 

eklenebiliyor.  

 

Resim 1.2: ¥rnek bir split klima  

1.2.2. Eĵlence Sistemleri 
 

Evde yer alan m¿zik sistemleri i­in farklē kullanēm kolaylēklarē sunan akēllē ev sistemleri 

sayesinde, m¿ziĵin sesine her odadan m¿dahale edilebildiĵi gibi her odada farklē bir m¿zik farklē 

ses d¿zeyleriyle dinlenilebilir. ¥nceden yapēlan programlamalar sayesinde, sabah istenilen ĸarkē 

ya da radyo kanalē ile uyanmak m¿mk¿n. Aynē ĸekilde, duĸtayken m¿ziĵin sesi kendiliĵinden 

kullanēcēnēn duyabileceĵi bir seviyeye gelebiliyor. 
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Akēllē ev sistemleri, ev sinema sistemlerini de i­eriyor ve geliĸen teknolojilerle 

g¿ncellenebiliyor. Duvarlarda bulunan paneller, sistemin t¿m¿ne m¿dahale edilebilmesini 

saĵlēyor. Televizyon; analog ve dijital sistemlerin her ikisini de i­eriyor ve salondaki duvarēn 

¿st¿nde konumlandērēlarak ev sinemasē atmosferi yaratēlēyor. Elektronik programlama ile indekste 

izlenmeye deĵer bir ĸey bulunmadēĵē takdirde video ya da DVD ile g¿zel bir sinema filmi olanaĵē 

her zaman bulunuyor.  

 

Gºrsel olarak sunulan eĵlence sistemlerinin sēnērē yok. Kullanēcēnēn fotoĵraf ­ekebileceĵi 

sisteme dahil dijital kameralar ve evdeki dijital misafir defteri ile fotoĵraf alb¿m¿ 

oluĸturulabiliyor veya slayt gºsterisi ĸeklinde sunulabiliyor. 

 

Spor yapanlar i­in online baĵlantē ile ev eĵitmenleri tarafēndan bir program belirlenip, 

kullanēcēya sunuluyor. Bireysel eĵitim programlarē uygulanabiliyor. T¿m sistemlerde olduĵu gibi 

eĵlence sistemleri de internet ¿zerinden kontrol edilebiliyor. 

 

Resim 1.3: ¥rnek bir multimedia sistemi  

1.2.3. Aydēnlatma  
 

Kullanēcēnēn ruhsal durumuna gºre farklē kombinasyonlarda ve seviyelerde i­ ve dēĸ mekan 

aydēnlatmasē saĵlanabiliyor. Akēllē ev sistemlerinin ēĸēĵē kontrol edebilmesinin ­eĸitli yollarē 

vardēr:  

 

Aydēnlatma durumlarē ºnceden programlanabiliyor. Kitap okurken, televizyon izlerken ya 

da ­alēĸērken gerekli olan ēĸēk d¿zeyleri ºnceden programlanēp duvar panellerinden kolayca 

deĵiĸtirilebiliyor. Evin i­ ve dēĸ mekanlarēnda yer alan t¿m ēĸēklar, her odadan kontrol 

edilebiliyor. 
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Resim 1.4: ¥rnek bir ēĸēk kontrol sistemi 

1.2.4. Aksesuarlar  
 

Mutfaklarda bulunan elektrikli aletlerin verimli kullanēlabilmesi, k¿­¿k ev aletlerini 

uzaktan kontrol etmek istememiz i­in pek ­ok sebep var. 

 

Ķĸten eve dºn¿ld¿ĵ¿nde, hi­ beklemeden ºnceden ēsēnmēĸ fērēnda yemek yapabilmek 

kullanēcēsēna vakit kazandērabiliyor. Tatile gidildiĵinde buzdolabēnēn ēsēsēnē uzaktan kumanda 

edebilmek enerji tasarrufu saĵlēyor. Akēllē ev teknolojisi ile programlanan k¿­¿k ev aletleri, 

kullanēcēsē uyanmadan ya da iĸten dºnmeden kahve ya da ­ayē bile hazērlēyor. 

 

Akēllē ev sistemleri, elektriĵin y¿klenmesi ve sigortalarēn atmasēnēn ºnlenmesi i­in 

elektrikli aletlerin ­alēĸma programlarēnē da kontrol edebiliyor. Yapēlacak iĸleri ºnceliklerine gºre 

d¿zenleyip g¿­ gereksinimlerine gºre kontrol ediyor. ¥rneĵin; aĵ aĸērē y¿klenmeden, ­amaĸēr 

makinesini ge­ici bir s¿re i­in kilitleyip sonrasēnda yeniden baĸlatabiliyor. 

 

Resim 1.5: ¥rnek bir kontrol sistemi 
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1.2.5. Pencere, Jaluzi ve Perdeler  
 

Pencere, jaluzi ya da perdeler duvar panellerinden diĵer sistemler gibi yºnetilebiliyor. 

Pencerelerin ev sahibi evde yokken belirli bir s¿re a­ēk kalēp istenilen zamanda kapatēlabilmesi 

m¿mk¿n. Ulaĸēlmasē zor y¿kseklikteki pencereler, kontrol panelleri ile a­ēlēp kapatēlabiliyor. 

Perdeler, ºnceden ayarlanan vakitlerde kendiliĵinden a­ēlēp kapatēlēyor.  

 

Ev sahibi evde yokken a­ēlēp kapanan perdeler, dēĸardan evde birileri varmēĸ izlenimi 

veriyor.  

 

Ev sahibinin evde olmadēĵē durumlarda, herhangi bir tedirginlik yaĸanmadan evin 

havalandērēlmasē m¿mk¿n oluyor. Yaĵmur baĸlamasē durumunda, pencereler otomatik olarak 

kapanabiliyor.  

 

Resim 1.6: ¥rnek bir perde kontrol sistemi 

1.2.6. G¿venlik  
 

Sisteminizle entegre ­alēĸabilen g¿venlik mod¿llerine hareket, duman, gaz v.b. sensºrleri 

entegre edilebilir; bu vasēta ile ev, ofis ve bina g¿venliĵini saĵlayabilirsiniz. ¥rneĵin; gaz 

ka­aĵēnda gazēn kesilmesi, yangēnda sºnd¿rme sisteminin devreye girmesi gibi. Ayrēca; 

yazdēĵēnēz bir senaryo yardēmē ile sisteminize ­eĸitli iĸlemleri art arda yaptērabilirsiniz. ¥rneĵin; 

acil bir durum karĸēsēnda sisteme entegre dedektºrler ­alēĸtēĵēnda, sistemin fotoĵraf ­ekmesini  ve  

size  gºndermesini, gerekirse ilgili yerleri aramasēnē saĵlayabilirsiniz. 

 

Mesafe sēnērē olmaksēzēn bir aĵ yardēmē ile bilgisayar veya her t¿rl¿ taĸēnabilir cihaz 

¿zerinden sisteminize m¿dahale edebilirsiniz. ¥rneĵin; baĸka ĸehirdesiniz ve evinizin 

havalandērmasēnēn saĵlanmasē, ­i­eklerin sulanmasē vb. 

 

Ev veya ofisinize giren her canlēyē mesafe sēnērē olmaksēzēn izleyebilirsiniz. 

 

Evinizden ­ok uzakta dahi olsanēz, sisteminizi uzaktan a­ēp/kapatabilirsiniz. 
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Bir senaryo yardēmē ile zamanlama fonksiyonlarēnē aktif yaparak bir dizi iĸlem 

yaptērabilirsiniz. ¥rneĵin; her sabah perdelerin a­ēlmasē akĸam kapatēlmasē, ēĸēklarēn belli bir 

saatte a­ēlēp kapatēlmasē gibi. 

 

Sisteme entegre edilen kameralarē kolayca internetten  izler; hatta iĸ yerinizdeki bilgisayara 

kayēt yapabilirsiniz. 

 

Evinizdeki her t¿rl¿ cihazē tek bir butonla veya senaryonuza baĵlē olarak farklē ĸekillerde 

kumanda edebilirsiniz. Deĵiĸiklik yapmak istediĵinizde, tesisata dokunmadan, sadece program 

deĵiĸtirmek sureti ile bu deĵiĸikliĵi ger­ekleĸtirebilirsiniz. Aynē kumanda iĸlemlerini uzaktan 

kumandanēzdaki bir tuĸa dokunarak da ger­ekleĸtirebilirsiniz. 

 

Resim 1.7: Komple ev g¿venlik sistemi 

1.3. Akēllē Ev Ķle Yapēlabilecekler 
 

1.3.1. Senaryolar  
 

Sisteminizle hayal g¿c¿n¿ze baĵlē olarak sēnērsēz senaryo ¿retebilirsiniz. ¥rneĵin;  film 

senaryosu hazērladēĵēnēzda, tek bir tuĸa basarak ses sisteminin devreye girmesini, perdelerin 

kapanmasēnē, ēĸēk parlaklēĵēnēn azalmasēnē, TV, DVD Player ve ses sisteminin devreye 

girmesini saĵlayabili rsiniz. 

 

Evden ­ēkarken, tek bir tuĸ il e t¿m ēĸēklarēn kapatēlmasēnē ve  g¿venlik sisteminin 

devreye girmesini saĵlayabilirsiniz. 

 

1.3.2. Sesli Gºr¿nt¿l¿ Ķletiĸim 
 

Sisteme entegre t¿m daireler ile sesli-gºr¿nt¿l¿ konuĸabilir; ziyaret­ilerinize mesaj 

bērakabilirsiniz. 

 

Ķstediĵiniz yerle sesli-gºr¿nt¿l¿ konuĸma yapabilirsiniz. 
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1.3.3. Site Yºnetimi 
 

Yºnetici,t¿m dairelere duyuru, ilan ve anket gºnderebil ir; anket sonu­larēnē, kimlerin cevap 

yazdēĵēnē gºrebilir. 

 

1.3.4. Cihaz Kontrol¿ 
 

T¿m elektrikli cihazlarē kontrol edebil ir, bu cihazlarē senaryolara d©hil edebil irsiniz. 

TV, DVD, klima, ses sistemi, jakuzi, buzdolabē, ­amaĸēr makinesi, bulaĸēk makinesi vb. 

t¿m elektrikli cihazlarēnēzē internetten ¿zerinden kontrol edebil irsiniz. 

 

Bina otomasyon sistemlerinde, sisteme baĵlē sensºr ve detektºrlerden alēnan bilgil erin bir 

ĸekilde sistem ana ¿nitesine gºnderilmesi gerekir. Bu bil gi gºnderme iĸlemi kablolu ve kablosuz 

olarak iki ĸekilde ger­ekleĸtirilebilir. 

 

ü Kablolu sistemlerde kullanēlan haberleĸme protokol¿ Rs485ôdir. 

ü Kablosuz haberleĸme de ise en sēk kullanēlan teknik RFôdir. 

 

1.3.5. G¿venlik 
 

Herkes evinde g¿venli olmak ister. Pek ­ok insanēn iĸ yerinde ve evinde bulunan alarmlar, 

tehlike anēnda yalnēzca g¿r¿lt¿ ile uyarē gºrevi gºr¿r.  

 

Akēllē ev sistemlerinde, g¿venliĵi saĵlamanēn pek ­ok farklē yolu vardēr.  

 

T¿m kontrol sistemleri ayarlanarak sanki evde birileri varmēĸ izlenimi yaratēlabilir. 

Evin her bºl¿m¿nde bulunan duvar sensºrleri kullanēcēnēn hareketlerini, kullanēcē da 

kamera sistemleri ile bunu takip edebilir.  

 

Panik d¿ĵmeleri sayesinde, tehlike anēnda polis ile irtibata ge­ilebilir. Ķ­inde bulunulan  

oda ,polisin geliĸini beklemek i­in bir anda kilitli bir moda ge­er ve buradan baĸka odadaki 

kiĸilerin g¿venliĵi saĵlanabilir, durumlarē izlenebilir. 

 

1.4. Teknolojiler  
 

1.4.1. PLC 
 

Programlanabilir mantēksal denetleyici (Programmable logic controller ï PLC) analog-

dijital giriĸ/­ēkēĸ baĵlantēlarē aracēlēĵēyla bir­ok makine ve sistemi kontrol eden ve bu ama­la 

sayēsal iĸlemleri, zamanlama, sayēcē, veri iĸleme, karĸēlaĸtērma, sēralama, kendi b¿nyesinde 8-16 

bit veri transferi ile programlama desteĵi saĵlanmēĸ giriĸ bilgilerini kullanarak, ­ēkēĸ ¿nitelerine 

atayan giriĸ/­ēkēĸ, bellek, CPU ve programlayēcē bºl¿mlerinden oluĸan entegre sistemidir. 

Diĵer bir tanēmla; end¿striyel uygulamalarēn her dalēnda yapēlan genel ama­lē kumanda ve 

otomasyon ­alēĸmalarēnēn bir sonucu olan PLC tekniĵi, kullanēcēlara Aôdan Zôye her t¿rl¿ ­ºz¿m¿ 

getiren komple bir teknoloji alt gurubudur. 
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ķekil 1.1:  PLC blok yapēsē 

ķekildeki blok diyagramda da gºsterildiĵi gibi PLC; sensºrlerden aldēĵē bilgiyi kendine 

verilen programa gºre iĸleyen ve iĸ elemanlarēna aktaran bir mikroiĸlemci sistemdir. Sensºrlere 

ºrnek olarak; herhangi bir metali algēlayan ekd¿ktif sensºr, statik elektrik bir cismi hisseden 

kapasitif sensºr, ēĸēĵē algēlayan optik sensºr, PLC giriĸine uygun gerilim vermede uygulanan 

buton ve anahtarlar verilebilir. Ķĸ elemanlarē i­in ise PLC ­ēkēĸēndan alēnan gerilimi kullanarak 

hareket enerjisi uygulanan motorlar, bir cismi itme ve ­ekmede kullanēlan silindirler, ēĸēk yayan 

lambalar uygun ºrneklerdir. 

 

Programlanabilir lojik kontrolºr (Programmable Logic Controller) olarak bilinen PLCôler,  

makine kontrol¿nde kullanēlan sēralē rºle devrelerinin yerini almasē  amacēyla geliĸtirilen  

cihazlardēr. Giriĸ ¿nitelerinden aldēĵē bilgi ile ­ēkēĸ ¿nitelerini kumanda eder. Kullanēcē uygun bir 

yazēlēm aracēlēĵē ile program yazar ve bunu PLCô ye y¿kler. PLC bu programa baĵlē olarak giriĸ 

¿nitelerinden aldēĵē bilgi ile ­ēkēĸ ¿nitelerini kumanda eder. 

 

ķekil 1.2: PLC Fiziksel yapēsē ve baĵlantēlarē 

Bu hali ile bakēldēĵēnda PLC bina otomasyon sistemleri ile aynē iĸi yapēyor gibi 

algēlanabilir. Aslēnda, PLC bina otomasyon sistemleri ile ger­ekleĸtirilen hemen hemen her iĸi 

ger­ekleĸtirebilir.  

 

NOT : PLC ­alēĸma mantēĵēnda, giriĸ elemanē bir deĵiĸimi algēlayarak iĸlem merkezine 

gºnderir ve bu bilgi iĸlenerek uygun ­ēkēĸ elemanēnēn ­alēĸmasē saĵlanēr. Ķĸte, PLC giriĸ 

elemanēnēn bir deĵiĸimi algēlayarak bu algē i­in gerekli ­ēkēĸ elemanēnē ­alēĸtērmasē i­in ge­en 

s¿re CEVAP S¦RESĶ olarak ifade edilir. 

http://www.bilgiustam.com/resimler/2008/03/plc-wince.JPG
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1.4.2. Avantajlarē 
 

Kabul etmek gerekir ki, PLCôler bir­ok end¿striyel uygulamada kullanēlmaktadēr.  

PLCôlerin ortaya ­ēkmasēndan ºnce kullanēlan sēralē rºle sistemlerine gºre de ­ok b¿y¿k 

avantajlar saĵlamaktadēr. Bunlar; 

 

ü PLC ile daha ¿st seviyede otomasyon saĵlanēr. 

ü PLCôli sistem ­ok uzun s¿re bakēm gerektirmeden ­alēĸēr ve ortalama bakēm onarēm 

s¿resi daha azdēr. (Arēzalar arasē ortalama s¿re  10000 saattir.) 

ü Teknik gereksinimler deĵiĸip arttēk­a PLCôli sistem bir program deĵiĸikliĵi ile 

yeniliĵe adapte edilebilirken, rºleli sistemde bu neredeyse imkansēzdēr. 

ü PLCôler daha az yer kaplar ve daha az enerji harcarlar. 

 

1.4.3. Dezavantajlarē 
 

ü Ev ve bina otomasyonlarē i­in diĵer sistemlere gºre maliyetlerinin y¿ksek olmasē. 

ü End¿striyel uygulamalar i­in geliĸtirilmiĸ olduĵundan cevap s¿relerinin az olmasē.  

ü Programlamasēnēn m¿hendislik bilgisi gerektirmesi 

ü Ķnternet ve mobil kontrol¿n zor saĵlanmasē PLCôlerin en ºnemli dezavantajlarēdēr. 

 

1.4.4. Sistem Gereksinimleri 

 

Resim 1.8: Ev otomasyon sistemi ĸemasē  
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ü G¿­ kaynaĵē: 

 

BUS ¿zerindeki t¿m mod¿llere enerji saĵlar. 230V AC ile ­alēĸēr. T¿m mod¿llerin enerji 

beslemesini saĵlar. ¢ift sigortasē ile giriĸ ve ­ēkēĸlarēn kontrol¿n¿ saĵlar. 

 

¶ Teknik  ¥zelli kleri:  

 

G¿­ kaynaĵē: 230 V AC ¢ēkēĸ G¿c¿ : 12V DC/2.5A Boyutlarē : 105 mm 

¢alēĸma aralēĵē : -10 ÁC ile +50 ÁC 

 

Resim 1.9: G¿­ kaynaĵē 

ü Ķklimlendirme kontrol mod¿l¿:  

 

Ev i­erisindeki iklim koĸullarēnē ayarlamaya yarar. 

 

Resim 1.10: Ķklimlendirme kontrol mod¿l¿ 

ü Lamba kontrol mod¿l¿:  

 

Iĸēklarē Kontrol etmemizi saĵlar.  

 

Resim 1.11: Lamba kontrol mod¿l¿ 
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ü IR alēcē mod¿l¿: 

 

Uzaktan kontrol alēcēsēdēr. 

 

Resim 1.12: IR alēcē mod¿l¿ 

ü Perde, jaluzi kontrol mod¿l¿:  

 

Perde ve Jaluzileri kontrol etmeye yarar. 

 

Resim 1.13: Perde, Jaluzi kontrol mod¿l¿ 

ü 8 Kanala kadar kontrol edilebilen ­ēkēĸ gurubu:  

 

Role kontrol gurubudur. Baĵlanan cihazlarēn kontrol¿n¿ saĵlar. 

 

Resim 1.14: 8 kanal ­ēkēĸ gurubu 

ü 4 Telli kontro l sistemi:  

 

Uyumlu cihazlara takēlarak onlarē kontrol etmeye yarar. 
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Resim 1.15: Telli kontrol sistemi 

ü Genel ama­lē kumanda sistemi: 

 

Sistemi uzaktan kontrol etmeye yarar. 

 

Resim 1.16: Genel ama­lē kumanda sistemi 

ü Genel ama­lē PC ve tablet sistemi:   

 

Sistem yazēlēmēnēn y¿klendiĵi yerdir. Sistem istenirse PCô ye istenirse tablet ya da cep 

telefonuna y¿klenir. 

 

Resim 1.17: Genel ama­lē PC ve tablet sistemi 

1.4.5. Faz Birleĸtiriciler 
 

Faz birleĸtirici nedir: BPL sinyalini (Broadband over-power, line-elektrik hatlarē 

¿zerinden internet) al­ak gerilim ve orta gerilim g¿­ kablolarēna aktarmak ve b¿t¿n fazlarda BPL 

sinyalini  yaymak i­in BPL ethernet adaptºrleri  kullanēlēr. Bu sinyal 2MHz-34MHz 

frekansēndadēr ve  elektrik kablolarēna BPL ethernet adaptºrler yardēmēyla verilir. Ev ve iĸ 

yerlerine gelen ĸehir ĸebekesi genellikle 3 fazlēdēr. Adaptºr¿n baĵlandēĵē faz ¿zerinden sinyal 

iletilir, eĵer diĵer odalarda baĸka bir faz kullanēlēyorsa sinyali almak i­in faz birleĸtiriciler 

kullanēlēr. 
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Faz birleĸtiriciler pasif elemanlarla ger­ekleĸtirilir. Bu elemanlar kondansatºrler ve ferrit 

n¿veli bobinlerdir. Bu nedenle oluĸturulan birleĸtirme (buna Coupling de denir) iki  ­eĸittir: 

ü Kapasitif birleĸtirme: Coupler olarak adlandērēlēr. Birleĸtirme metodu olarak 

kondansatºr bazlēdēr. Elektrik kablolarēna fiziksel baĵlantē gerektirir. Sinyal kaybē 

direkt baĵlantē olduĵu i­in ­ok azdēr. 

 

ü End¿ktif birleĸtirme: Ferrit n¿veli bobinler yardēmēyla manyetik kublaj yapēlarak 

birleĸtirme yapēlēr. Fiziksel baĵlantē i­ermez ama sinyal kaybē kapasitife gºre 

fazladēr. End¿ktif birleĸtiriciler ferrite  olarakta  adlandērēlēr. 

 

1.4.6. Filtreler  
 

Elektriksel filtre, elektrik sinyalindeki istenmeyen frekanslarē ge­irmeyen, istenenleri ise 

bozmadan ge­irebilen bir aygēttēr. Bu filtreler, frekansa baĵlē ºzellikleri olan ind¿ktºr ve 

kondansatºr gibi devre ºĵeleri kullanēlarak yapēlēr. Uygulama alanlarē ­ok geniĸtir: Radyo ve 

televizyon alēcē-vericileri, radar, analog ve sayēsal bilgisayarlar, telefonlar vb. 

 

Filtrelerdeki kondansatºrler ve ind¿ktºrler, bir doĵru akēm karĸēsēnda ­ok y¿ksek bir 

diren­miĸ gibi davranēr; ama alternatif akēm uygulandēĵēnda bu diren­, frekansēn artmasēna baĵlē 

olarak azalēr. Bu nedenle kondansatºrler, filtre devreleri i­in ­ok yararlē ºĵelerdir. Bir diren­ ile 

seri baĵlandēklarē zaman oluĸan filtre sistemine, çRC (diren­-kondansatºr) devresi denir. 

Ķnd¿ktºrlerin ­alēĸma bi­imi kondansatºrlerin tersidir. Ķnd¿ktºr, ¿st¿nden doĵru akēmēn 

ge­mesine izin verip alternatif ge­iĸini durdurur. Ķnd¿ktºr ve kondansatºr seri baĵlandēklarēnda 

oluĸan filtre sistemine çRL (diren­-ind¿ktºr) devresi denir. 

 

1.4.7. Elektriksel Baĵlantē Mantēĵē 
 

Akēllē ev sistemlerinde genel olarak 3 ­eĸit elektriksel baĵlantē mantēĵē vardēr: 

 

ü KNX Standardē 

 

KONNEX (KNX) sistemi, iki telli bir BUS hattē ve bu hatta baĵlanan sensºr ve s¿r¿c¿ 

elemanlarēndan oluĸmaktadēr.  

 

Sisteme adapte edilen elemanlar, iĸlevlerine gºre programlanabilmekte ve bu 

parametreler doĵrultusunda gºrev yapmaktadērlar. 

 

KNX elemanlarē, baĵlē olduklarē KNX hattē ¿zerinden birbirleri ile merkezi bir 

kontrol ¿nitesi olmaksēzēn il etiĸim kurabilmekte ve baĵēmsēz olarak iĸlevlerini yerine 

getirebilmektedir. 

 

KNX sisteminde algēlayēcēlar durumu ºl­¿p tespit ederken, s¿r¿c¿ler ise programlarē 

dahilinde aldēklarē komutlarē yerine getiri rler. 

Sistem il k olarak, ñEuropean Install ation Busò EIB adē ile, 1990 yēlēnda 15 farklē 

¿reticinin bir araya gelerek birlikte oluĸturduĵu, bir­ok farklē ¿r¿n¿n aynē dili konuĸabildiĵi 

akēllē bina yºnetim sistemi protokol¿d¿r. 
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Bu ifade, farklē ¿reticil ere ait ¿r¿nlerin, sºz konusuôô Busôô sistemine baĵlandēklarē 

takdirde birbirleri arasēnda ñiletil erò alēp gºnderebilmesini saĵlayan Avrupaôda ge­erli bir 

standart olarak tanēmlamaktadēr. Bu nedenle EIB sistemine dahil ­eĸitli cihazlar birbirleriyle 

sorunsuz bir ĸekilde anlaĸabilmektedir. EIB protokol¿, 2006 yēlēnda ñKONNEX (KNX) Ķĸ 

Ortaklēĵēò adēnē almēĸtēr. Bºylelikle EIB kēsaltmasē bir anlamda i­erisinde bulunan 

ñAvrupaòya ºzel kull anēm ĸeklini, d¿nya ­apēnda uluslararasē bir standart haline taĸēmēĸtēr. 

 

KNX ­eĸitli iletiĸim protokollerini desteklemektedir. 

Her bir iletiĸim protokol¿, bir veya daha fazla konfig¿rasyon modlarē ile kombinasyon 

halinde de kullanēlabilmektedir. 

 

ü Twisted pair (KNX TP) 

ü Enerji hatlarē ve data bilgilerini ayrē bir kablo ¿zerinden aktaran KNX standardē 

ü Power Line (KNX PL) 

ü Enerji hatlarē ve data hatlarēnē aynē bir kablo ¿zerinden aktaran KNX standardē 

ü Radyo frekans (KNX RF) 

ü Datalarē radyo sinyalleri ile tek ya da ­ift yºnl¿ olarak ileten KNX standardē 

ü IP / Ethernet (KNX IP) 

ü Datalarē ethernet hattē ¿zerinden ileten KNX standardē 

 

ü Zigbee Standardē 

 

IEEEônin 802.15.4 koduyla standartlaĸtērdēĵē bir kablosuz iletiĸim protokol¿d¿r. Wireless 

Sensºr Network (Kablosuz algēlayēcē aĵlarē, WSN) teknolojisi olan zigbee, bu standartēn 

belirlediĵi fiziksel radyo frekanslarēnēn t¿m avantajlarēnē kullanmaktadēr.  

 

Zigbee teknolojisi; uzaktan izleme, kontrol aĵlarē uygulamalarēnda ve geniĸ ­aplē kablosuz 

aĵlarēn daha d¿ĸ¿k maliyet ve g¿­ t¿ketimi ile oluĸturulmasēnda kullanēlabilmektedir. Uzun yēllar 

boyunca zigbee temelli cihazlar ¿zerlerindeki pilleri ile ­alēĸarak verilen izleme gºrevini yerine 

getirebilmektedirler. 

 

Wi-Fi ve bluetooth gibi kablosuz haberleĸme teknolojilerinin kimi uygulamalarda elveriĸsiz 

olmalarē nedeniyle 1998 yēlēndan itibaren Zigbee stili aĵlar ¿zerinde ­alēĸēlmaya baĸlanmēĸtēr.  

 

Ama­ ; g¿venirliliĵi y¿ksek, d¿ĸ¿k maliyetli, enerji tasarruflu, gºr¿nt¿leme ve yºnetme 

ama­lē aĵlar kurmaya elveriĸli ¿r¿nler ortaya ­ēkarmaktē. Zigbee teknolojisinin ihtiyacē olan 

standart IEEE tarafēndan 802.15.4 standardē Mayēs 2003ôte tamamlanmēĸtēr. 14 Aralēk 2004 

tarihinde zigbee ºzellikleri tasdik edilmiĸtir. ilk zigbee uygulama profili olan ev otomasyonu da 2 

Kasēm 2007ôde kullanēma sunulmuĸtur. 

 

Zigbee teknolojisi ¿r¿nleri, d¿nya ­apēnda kullanēma a­ēk olan 2,4 GHz frekans bandēnē 

kullanmaktadēr. Buna ek olarak Amerika kētasēnda 915 MHz ve Avrupa'da 868 MHz de 

kullanēlabilmektedir. 2,4 GHz frekansēnda 10 kanal ile 250 kbps, 915 MHz frekansēnda 6 kanal ile 

40 kbps ve 868 MHz frekansēnda 1 kanal ile 20 kbps hēzlarēna eriĸilebilmektedir. ¦r¿nlerin eriĸim 

mesafesi iletim g¿c¿ ve ­evre etkilerine baĵlē olarak 10 ile 75 metre arasēnda deĵiĸmektedir. 
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Bluetooth sistemi zigbeeye gºre daha sēk batarya deĵiĸikliĵine gerek duymaktadēr. Bu 

y¿zden IEEE 802.15.4 (ETSIônin adlandērmasēyla zigbee) standardē d¿ĸ¿k g¿­ ve d¿ĸ¿k maliyet 

ilkesi ¿zerine tasarlanmēĸtēr. 

 

¶ Zigbeeônin Desteklediĵi Aĵ Topolojileri 

 

Zigbee; noktadan noktaya, yēldēz, bir noktadan birden ­ok noktaya veya ­ok noktadan tek 

noktaya, aĵa­ ve ºrg¿ topolojileri olmak ¿zere bir­ok topolojiyi destekler. 

 

o Yēldēz Topoloji 

 

Bu topolojilerde merkezde koordinatºr bulunur. Diĵer b¿t¿n cihazlar noktadan noktaya 

olacak ĸekilde   koordinatºrle  iletiĸim   kurarlar.   Mesajlaĸma   koordinatºr   ¿zerinden   yapēlēr.   

ķekilde merkezdeki cihaz koordinatºr , diĵer cihazlar son aygēttēr. 

 

Resim 1.18: Yēldēz topolojisi 

o Aĵa­ Topolojisi 

 

Hiyerarĸik bir d¿zende cihazlarēn birbirleriyle haberleĸme bi­imidir. Aĵa­ yapēsēnēn en ¿st 

noktasēnda koordinatºr bulunur. Bir d¿ĸ¿k seviyede yºnlendiriciler ve en alt seviyede ise son 

veya yºnlendirici aygētlar bulunur. Aĸaĵēdaki ĸekilde A aygētēnēn B ile haberleĸmesi 1 nolu aygēt 

¿zerinden saĵlanērken, C aygētēyla haberleĸmesi koordinatºr tarafēndan saĵlanēr. 

 

Resim 1.19: Aĵa­ topolojisi 
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o ¥rg¿ Topolojisi 

 

¥rg¿ topolojisi, en ­ok kullanēlan topolojidir. Bu tarz topolojilerde b¿t¿n cihazlar, 

birbirleriyle AODV (Ad-hoc ondemand distance vector routing) algoritmasē yardēmēyla 

haberleĸmektedir. Eĵer gidilecek yºn bilinmiyorsa, AODV algoritmasēyla hedef aygētēn nerede ve 

hangi yºnde bulunduĵunu bulabilmek i­in ilk olarak kaynak aygēt yºn istek (route request) 

paketini t¿m aĵa yayēnlar. Bu istek yayēnēnē alan diĵer cihazlar, yalnēzca istek paketini gºnderen 

kaynaĵa gitmek istediĵi cihaza gidebileceĵi yºn¿ metrik bilgisiyle iletir. Birden fazla cihazdan 

yºn istek paketine cevap alēndēĵēnda, metrik maliyeti en d¿ĸ¿k olan yoldan veri paketi yollanēr. 

 

Resim 1.20: ¥rg¿ topolojisi 

ü SmartBus-RS485 Sistemler 

 

Akēllē ev ve bina sistemlerinde yaygēn kullanēlan haberleĸme protokol¿ Rs485ôdir. Burada 

veri iletimi i­in ise óôBus kablosuôô kullanēlmaktadēr. 

 

RS232 maksimum 20 kbps veri iletim hēzēnda sadece 2 cihaz arasēnda haberleĸmeyi 

saĵlayan seri  haberleĸme standardēdēr. 

 

Bu iki  cihaz  arasēndaki  maksimum  kablo  uzunluĵu  15 ï 20  metre olabilir.  Son yēllarda  

haberleĸmesi  gereken  d¿ĵ¿m  sayēsē  ve  kablo  mesafelerinin  daha  uzun olmasē gerekliliĵi 

ortaya ­ēkmēĸtēr.  

 

Bundan dolayē; 

ü Daha uzun mesafede haberleĸme, 

ü Birden fazla DTE baĵlama, 

ü Daha hēzlē haberleĸme saĵlanēr. 
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RS485  EIA  tarafēndan  tanēmlanmēĸ seri  bir haberleĸme standardēdēr. Birden  fazla  

cihazēn birbirleriyle  haberleĸmesi  gereken  veri iĸleme ve  kontrol  uygulamalarēnda  yoĵun  bir  

ĸekilde kullanēlēr. 

 

RS232ônin  en  temel  problemi  sinyal  hattē  ¿zerindeki  g¿r¿lt¿den  kolay  etkilenir  

olmasēdēr. 

 

RS232 protokol¿ alēcē ve verici arasēndaki data ve handshake line voltajlarēnē ortak bir 

toprak hattē  kullanarak  karĸēlaĸtērēr.  Toprak  hattēndaki  herhangi  bir  voltaj  artēmē  kºt¿  

sonu­lar doĵuracaktēr.  Bu  y¿zde RS232  tetikleme  seviyesi  +/- 3volta  ayarlanmēĸtēr.  Bu  

nedenle mesafe  arttēĵēnda  g¿r¿lt¿  hēzla  artar.  RS485 standardēnda ise  sinyal  referansē  i­in  

ortak  sēfēr kullanēlmaz. Bu sebeple RS485 alēcē ve verici ¿nite arasēndaki voltaj seviye farkē bir 

problem oluĸturmaz. RS485 sinyalleri deĵiĸkendir ve her bir sinyal Sig+ ve Sig- hatlarē ¿zerinde 

iletilir.  

 

RS485  alēcēsē  sinyal  hattē  ¿zerindeki  kesin  voltaj  seviyesi  yerine  iki  hat  arasēndaki  

voltaj farkēnē  karĸēlaĸtērēr.  Bu  sayede  bir  ­ok  haberleĸme  sorunun  temeli  olan  toprak  

dºng¿s¿ ºnlenmiĸ olur. 

 

RS485 tekrarlayēcēlarē  ile  baĵlanabilecek  cihaz  sayēsē  birka­  bine,  haberleĸme  mesafesi 

de  birka­ kilometreye  ­ēkabilir.  RS485  bunun  i­in  ayrēca  bir  donanēm  istemez,  yazēlēm  

kēsmē da  RS232ôden  zor  deĵildir . 

 

ķekil 1.3: RS485 network yapēsē 

Yukarēdaki resim RS485 network yapēsēnē gºstermektedir. N kadar d¿ĵ¿m ­ok noktalē 

RS485  networkuna baĵlanmēĸtēr.  Hattēn  iki  ucundaki  R  diren­leri  100  ohm  se­ilerek  

yansēma ºnlenmiĸ olur,bºylece daha y¿ksek hēz ve daha uzun mesafeye eriĸilmiĸ olur. 

 

1.4.8. IR 
 

Tanēmē  

 

Kēzēlºtesi (Kēzēlaltē, IR veya Infrared) ēĸēnēm, dalga boyu gºr¿n¿r ēĸēktan uzun fakat 

terahertz ēĸēnēmēndan ve mikrodalgalardan daha kēsa olan elektromanyetik ēĸēnēmdēr. Teknolojide 

kabul edilen ismi olan infrared Latincede aĸaĵē anlamēna gelen infra ve ingilizce kērmēzē anlamēna 

gelen red kelimelerinden oluĸmaktadēr ve kērmēzē altē anlamēna gelir. Kērmēzē gºr¿n¿r ēĸēĵēn en 

uzun dalga boyuna sahip rengidir. Kēzēlºtesi ēĸēnēmēn dalga boyu 750 nanometre ile 1 mikrometre 

arasēndadēr. Normal sēcaklēĵēndaki insan v¿cudu 10 mikrometre civarēnda ēĸēma yapar.  

http://tr.wikipedia.org/wiki/Dalgaboyu
http://tr.wikipedia.org/wiki/G%C3%B6r%C3%BCn%C3%BCr_%C4%B1%C5%9F%C4%B1k
http://tr.wikipedia.org/wiki/Terahertz_%C4%B1%C5%9F%C4%B1n%C4%B1m%C4%B1
http://tr.wikipedia.org/wiki/Mikrodalga
http://tr.wikipedia.org/wiki/Elektromanyetik_%C4%B1%C5%9F%C4%B1n%C4%B1m
http://tr.wikipedia.org/wiki/Latince
http://tr.wikipedia.org/wiki/Renk
http://tr.wikipedia.org/wiki/Nanometre
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Resim 1.21: Elektromanyetik Spektrum 

 

Iĸēk yayan diyot (LED), optoelektronik alanēnda en ­ok kullanēlan devre elemanēdēr. 

LEDôin yapēsē P-N jonksiyonlu bir yarē iletken malzemedir ve ¿zerinden akēm ge­tiĵinde ortama 

ēĸēk yayar. Kēsaca LEDôi elektrik enerjisini elektromanyetik enerjiye (ēĸēĵa) dºn¿ĸt¿ren yarē 

iletken bir devre elemanē olarak d¿ĸ¿nebiliriz. LEDôlerin ortama yaydēĵē elektromanyetik 

dalganēn frekansē, spektrumun gºr¿n¿r veya gºr¿n¿r olmayan ēĸēk bºlgesine denk d¿ĸer. Kērmēzē, 

sarē, yeĸil, mavi renkte ēĸēk yayan LEDôler olduĵu gibi kēzēlºtesi (IR) veya morºtesi (UV) ēĸēk 

yayan LEDôler de mevcuttur. 

 

G¿n¿m¿zde kēzēlºtesi ēĸēk yayan LEDôlerin ­ok sayēda kullanēm alanē vardēr: ¥rneĵin, TV 

uzaktan kumandasē, kablosuz veri iletim sistemleri, tēbbi cihazlar, g¿venlik sistemleri bunlardan 

bazēlarēdēr. Elektrikle ­alēĸan herhangi bir cihazē IR ēĸēk yardēmēyla uzaktan kontrol etmek de 

ºnemli bir uygulama alanēdēr. 

 

Avantajlarē 

 

IR veri iletiĸimi bilgisayar cihazlarē arasēnda kēsa mesafe iletiĸimde kullanēlmaktadēr. Bu tip 

aygētlar genellikle IrDA protokol¿ne uygun ¿retilmektedir. Uzaktan kumandalar ve IrDA cihazlar, 

plastik bir mercek tarafēndan odaklanēp dar bir ēĸēn haline getirilen kēzēlºtesi LED ēĸēĵē 

kullanmaktadēr. Bu LEDôi kapatēp a­arak (mod¿le ederek) bilgi kodlanēr ve karĸē tarafa aktarēlēr. 

Alēcē bir silikon fotodiyot kullanarak kēzēlºtesi ēĸēĵē yeniden elektrik akēmēna ­evirir. Fotodiyot 

sadece verici tarafēndan ¿retilen hēzla titreĸen sinyale tepki gºsterir, bu ĸekilde ortamdaki yavaĸ 

deĵiĸen ēĸēĵē filtrelemiĸ olur. Kēzēlºtesi ēĸēk duvarlarē ge­emediĵinden baĸka odalardaki cihazlarē 

etkilemez, bu y¿zden yoĵun yerleĸim alanlarēnda kullanēlmaya uygundur. Kēzēlºtesi iletiĸim aynē 

zamanda uzaktan kumanda aletlerinde en sēk tercih edilen iletiĸim metodudur. 

 

Kēzēlºtesi lazer kullanan a­ēk hava optik  iletiĸim cihazlarē ĸehirlerde noktadan noktaya 

y¿ksek hēzlē iletiĸim saĵlamanēn, fiber optik kablo ­ekmenin masrafēyla karĸēlaĸtērēldēĵēnda ucuz 

bir yoludur. 

 

Kēzēlºtesi lazerler aynē zamanda fiber optik iletiĸim sistemlerinde de kullanēlēr. 1.330nm 

(en az sa­ēlēm) ve 1.550nm (en iyi iletim) frekanslarēndaki ēĸēk fiber optik iletiĸimde tercih edilir. 

http://tr.wikipedia.org/wiki/IrDA
http://tr.wikipedia.org/wiki/LED
http://tr.wikipedia.org/wiki/LED
http://tr.wikipedia.org/wiki/Mod%C3%BClasyon
http://tr.wikipedia.org/wiki/Silikon
http://tr.wikipedia.org/wiki/Fotodiyot
http://tr.wikipedia.org/wiki/Uzaktan_kumanda
http://tr.wikipedia.org/wiki/Fiberoptik


 

21 

Dezavantajlarē 

 

ü En b¿y¿k dezavantajē iletiĸim i­in alēcē ve vericinin birbirini gºrme zorunluluĵudur.         

Aynē zamanda araya bir cismin girmesi de iletiĸimi engeller.  

ü Ķletiĸim mesafesi kēsadēr. 

 

Sistem  

 

IR iletiĸim i­in ºncelikle kēzēlºtesi ēĸēk yayan bir verici devresine ve kēzēlºtesi ēĸēĵē 

algēlayan bir alēcē devresine ihtiya­ vardēr. Uygun tasarlanmēĸ bir verici-alēcē devresi ile 5-6 metre 

uzaktan herhangi bir cihazē a­ēp kapatmak m¿mk¿nd¿r. Bu mesafe ev i­i uygulamalar i­in 

yeterlidir. Uzaktan kontrol sisteminin ­alēĸabilmesi i­in alēcē birimin vericinin gºr¿ĸ alanē 

i­erisinde olmasē gerekir. 

 

Uzaktan kontrol sisteminin prensip ĸemasēndan da gºr¿ld¿ĵ¿ gibi sistem 2 ayrē birimden 

oluĸmaktadēr. 

 

ķekil 1.4: IR verici-alēcē blok ĸemasē (Bilim ve teknik Ekim 2004)  

9Vôluk bir pil ile ­alēĸan verici devresindeki butona basēldēĵēnda IR LEDôe 38kHz frekanslē 

kare dalga sinyal uygulanēr. LEDôden ge­en akēm darbeleri sayesinde ortama kēzēlºtesi ēĸēn 

demeti gºnderilmiĸ olur. Sistemin d¿zg¿n ­alēĸabilmesi i­in verici devresindeki 1kôlēk 

potansiyometre ile osilatºr frekansēnēn 38kHzôe ayarlanmasē gerekir. 

 

IR LEDôin ortama yaydēĵē kēzēlºtesi gereksinimleri ēĸēnlar alēcē devresinde bulunan IR alēcē 

mod¿l tarafēndan algēlanēr. 3 u­lu bir eleman olan IR alēcē mod¿l, elektronik­ilerden óTV alēcē 

gºzô adēyla da istenebilir. Bu uygulamada Telefunken firmasēnēn ¿rettiĵi TK19 adlē alēcē gºz 

kullanēlmēĸtēr. Bunun yerine Siemens firmasēnēn ¿rettiĵi ve TK19 ile aynē bacak baĵlantēsēna sahip 

SFH506 da kullanēlabilir. Farklē firmalarēn ¿rettiĵi alēcē gºzlerden herhangi biri de bu iĸ i­in 

uygundur. Alēcē mod¿l ¿zerine  38kHz  frekanslē  kēzēlºtesi  sinyal  ulaĸtēĵēnda, alēcēnēn 3 no'lu 

­ēkēĸ ucunda lojik-0 seviyesi gºr¿l¿r. Alēcēya herhangi bir kēzēlºtesi sinyal ulaĸmadēĵēnda ise ­ēkēĸ 

ucu lojik-1 seviyesindedir. Bºylece, alēcē mod¿l¿n ­ēkēĸ geriliminin seviyesine bakēlarak 

vericideki butonun basēlē olup olmadēĵē anlaĸēlēr. 
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Alēcē devresinde gºr¿len JK t¿r¿ FF rºleye kumanda eder. Vericideki butona ilk basēĸta 

rºle ­eker ve normalde a­ēk konumda olan rºle kontaĵē kapanēr. Bu durumda cihaz, 220Vôluk 

ĸebekeye baĵlanmēĸ olur ve ­alēĸmaya baĸlar. Butona 2. basēĸta ise rºle bērakēr ve cihaz enerjisiz 

kalēr. Uzaktan kontrol edilen cihaz bir lamba olabileceĵi gibi elektrikli ēsētēcē, radyo veya 

vantilatºr de olabilir. Alēcē devresinin beslemesi, 12Vôluk bir ac/dc adaptºr ve 5Vôluk bir sabit 

gerilim reg¿latºr¿ kullanēlarak kolaylēkla oluĸturulabilir. 

 

ķekil 1.5: IR verici ĸemasē  

 

ķekil 1.6: IR alēcē ĸemasē  

1.4.9. RF 
 

Tanēmē  

 

Kablosuz (RF)  Teknoloji 3 Hz ile 300  GHz spektrum  i­erisinde elektromanyetik 

dalgalarēn iĸletilmesidir. Elektromanyetik  dalgalarēn varlēĵē  ilk  olarak  1864  yēlēnda  James 

Maxwell tarafēndan ºne s¿r¿ld¿. 1887 yēlēnda Heinrich Hertz  tarafēndan  varlēĵē  kanētlandē. 1895 

yēlēnda Guglielmo Marconi tarafēndan icat edilen  radyo  ile  birlikte  iletiĸim  i­in 

kullanēlabilecek bir teknoloji olduĵu ortaya ­ēktē. 



 

23 

Ev ve bina otomasyonlarēnda kablosuz iletiĸim teknikleri  yoĵun olarak kullanēlmaktadēr. 

Bu uygulamalar  yardēmēyla  iki  nokta  arasēnda  bilginin  kablosuz  olarak  taĸēnmasē saĵlanēr.  

Bir akēllē ev otomasyonunda ºrneĵin aydēnlatma anahtarēna yan komutunun gºnderilmesi gerekir. 

Bunun  fiziksel  olarak  2  yolu  vardēr: kablolu  ve kablosuz. Kablosuz haberleĸme  de  ise  en  sēk 

kullanēlan teknik RFôdir. 

 

Bunun  i­in  de  havada  ya  da  boĸlukta  uzun  mesafeler  boyunca  yol  alabilecek  bir  t¿r  

taĸēyēcē dalga  kullanēlmasē  gereklidir.  Bu  taĸēyēcē  dalga  olarak  dalga  spektrumundaki  ­ok  

geniĸ  bir bant  aralēĵē  kullanēlabilir.  Fakat  en  ­ok  tercih  edilenleri  kēzēl  ºtesi  (infrared),  

lazer  ve  radyo dalgalarēdēr. 

 

Haberleĸme uygulamalarēnda kullanēlan bazē yayēn bantlarē: 

 

ü Å AM yayēn bandē MW (530~1610 kHz) 

ü Å Kēsa dalga bandē SW (5.9-26.1 MHz) 

ü Å Televizyon istasyonlarē (7-13 MHz) 

ü Å FM yayēn bandē (88~108 MHz) 

ü Å U­ak trafik kontrol bandē (108~136 MHz) 

Teorisi: 

 

Kapalē bir sitemin elektrik enerjisiyle y¿klenmesi sonucu oluĸan statik bir elektrik alanda, 

bir deĵiĸim sºz konusu olduĵunda elektromanyetik  dalga  oluĸur. Bu dalganēn ĸiddeti (E), ana 

kaynaktan olan mesafesinin karesi ile ters orantēlē (E Ɏ R-2) bir zayēflama ile yayēlēr. 

 

Y¿kleme sisteminin, oluĸan alanēn bilgi taĸēyabilmesi i­in d¿zg¿n aralēklarla 

elektromanyetik dalga oluĸturabilecek ĸekilde mod¿le edilmesidir. 

 

Bu dalgalarēn  baĸka  bir  kapalē  sisteme  ulaĸtēklarēnda, o  sistem  i­erisinde oluĸturduklarē 

deĵiĸimin algēlanmasēdēr. 

 

RF kablosuz ve y¿ksek frekans sinyallerle eĸ anlamlēdēr. RF, 535kHz ile 1605 kHz AM 

radyo frekanslarēndan  2.4  GHzlik  yerel  aĵ  (LAN)  frekanslarēna  kadar  tanēmlanēr. RF  

normalde birka­ kHzôden kabaca 1GHzôe kadar tanēmlanēr. Eĵer mikrodalga frekanslarē da 

d¿ĸ¿n¿l¿rse bu  aralēk  300  GHzôe  kadar  ulaĸēr.  Aĸaĵēdaki  tabloda  radyo  frekansēnēn  frekans  

spektrumu gºsterilmektedir. 
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Resim 1.22: Frekans spektrumunda radyo dalgalarē 

Yukarēdaki  ĸekilde  radyo  dalgalarēnēn  elektromanyetik  spektrum  ¿zerindeki  frekans 

daĵēlēmlarē ve isimlendirilmiĸ bant aralēklarē gºsterilmiĸtir. Haberleĸme uygulamalarēnda bu  

bantlarēn sadece  belirli  bºl¿mleri  kullanēlmaktadēr.  Bunlardan  ISM (Industrial  scientific 

medical  band)  bandē  bir­ok  ¿lkede  telsiz  iletiĸimi  i­in sertifika  veya lisansa gerek olmadan 

belirli bir ­ēkēĸ g¿c¿ sēnērlamasēna uyarak, ¿zerinden yayēn yapēlabilen bir banttēr. ¦lkemizde ISM 

bandēnēn yaygēn olarak kullanēlan frekanslarē 315MHz, 418 MHz, 433,93 MHz, 868 MHz, 915 

MHz ve 2.5GHz frekanslarēdēr. Bina otomasyonlarēnda genellikle 433,93 veya 868 MHz 

kullanēlēr. 

 

Kablosuz Ķletiĸim Standartlarē 

 

802.11 kodu ile anēlan standart, IEEE tarafēndan kablosuz LAN sistemleri i­in geliĸtirilmiĸ 

olan bir dizi ºzel durumdan oluĸur.  

 

802.11 bir istemci ile baz istasyon veya iki istemci arasēndaki kablosuz aray¿z¿n yapēsēnē 

belirler. IEEE tarafēndan ilk olarak 1997 yēlēnda kabul edilen ve s¿rekli geliĸtirilen 802.11 sistemi 

farklē alt sistemlerden oluĸmaktadēr; 

 

802.11 : 2.4 GHz bandēnda frekans atlamalē yaygēn spektrum (frequency hopping spread 

spectrum - FHSS) veya direkt ardēĸēk yaygēn spektrum (direct sequence spread spectrum - DSSS) 

teknolojisini kullanarak 1 veya 2 Mbps hēzēnda kablosuz iletiĸim saĵlar. 

 

802.11a : 802.11 standardēna ek olarak ABD i­in geliĸtirilen bu standart 5 GHz bandēnda 

ortogonal frekans bºl¿nmeli ­oĵullama (orthogonal frequency division multiplexing) 54 Mbps 

hēzēnda kablosuz iletiĸim saĵlar. 

http://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/6/6a/Eletromanyetik_dalga_tayf%C4%B1.png
http://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/6/6a/Eletromanyetik_dalga_tayf%C4%B1.png
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802.11b : Yaygēn olarak Wi-Fi (Wireless Fidelity) olarak da anēlan bu spesifikasyon 2.4 

GHz bandēnda 11 Mbps hēzēnda kablosuz iletiĸim saĵlar. 1999 yēlēnda Ethernet standardēna 

alternatif olarak geliĸtirilen 802.11b standardē yalnēzca DSSS teknolojisini kullanēr. 

 

802.11g : 2.4 GHz bandēnda 54 Mbps ve ¿zerinde kablosuz iletiĸim hēzē saĵlayan d¿nya 

­apēnda ge­erliliĵe sahip standarttēr. 

 

Avantajlarē 

 

ü Kablo ­ekmenin m¿mk¿n olmadēĵē yerlerde b¿y¿k kolaylēk saĵlar. 

ü  Kurulum maliyeti d¿ĸ¿kt¿r.  

ü  Ķĸletme maliyeti d¿ĸ¿kt¿r.  

ü   G¿venilirdir.  

ü  Dēĸ m¿dahalelere karĸē dayanēklēdēr.  

ü  Derin kuyular gibi sēvē algēlamak i­in kullanēlan sistemler arasēnda en tehlikesiz 

sistemdir. 

 

Dezavantajlarē 

 

ü Kablosuz ­alēĸan otomasyon sistemlerinin geneli ~433 veya ~866MHz gibi 

frekanslarē kullanērlar. Enterferans (Frekans karēĸmasē) konusunda sorunlar 

­ēkabilmektedir. 

ü Mesafe kēsa olabilir, aradaki nesneler ve engeller mesafeyi kēsaltabilir. 

ü Hava durumuna gºre iletiĸimde sorunlar yaĸanabilir. 

 

Sistem gereksinimleri 

 

RF sisteminde bir alēcē ve bir vericiye ihtiya­ vardēr.  

 

Radyo frekansē  ile  kablosuz  olarak  ­alēĸmanēn  temel  yapēsē  aĸaĵēdaki  blok  

diyagramda ºzetlenmiĸtir.  Bilgi  kaynaktan  ­ēkar  RF  vericiden  anten  yardēmēyla  gºnderilir.  

Bilgi  havada ilerledikten sonra alēcē kēsēmdaki anten yardēmēyla alēnēr ve istenen hedefe bilgi 

ulaĸtērēlēr. 

 

ķekil 1.7: Rf haberleĸme genel yapēsē ve bileĸenleri. 
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RF verici, giriĸine verilen dijital bilgiyi transfer edebilmek i­in iĸareti elektromanyetik 

dalgaya dºn¿ĸt¿r¿r. Buradaki RF verici kēsmē ĸu ĸekildedir. 

 

ķekil 1.8: RF verici 

Yukarēdaki  ĸekilde  gºsterilen  òLOò  ile  ifade  edilen  osilatºrd¿r, frekans  ¿retir. ñMIXò 

mod¿latºrd¿r. Kullanēlan  RF  mod¿le  gºre  bu  projede  frekans  kaymalē  anahtarlama 

yapmaktadēr. ñPAò ise kuvvetlendiricidir. RF  alēcē  ise  mod¿le  edilerek  gºnderilen  

elektromanyetik  dalgayē  alēr  ve  demod¿le  ederek verici giriĸine verilen orijinal forma 

dºn¿ĸt¿r¿r. 

 

ķekil 1.9: RF alēcē 

Yukarēdaki  ĸekilde  gºsterilen  ñLNAò  d¿ĸ¿k  g¿r¿lt¿l¿  kuvvetlendiricidir.  Gelen  sinyal 

demod¿le  edildikten sonra  integral  alēcē  devreye  gºnderilir  ve iĸaret  ilk formatēna  ­evrilerek 

hedefe iletilir. 
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1.4.10. Karma Teknolojiler  
 

PLC-RF, RF-PLC ge­iĸe gerek gºr¿len yerler 

 

ü ĶKĶ PLCôyi Kablosuz Haberleĸtirmek 

 

ķekil 1.10 Ķki PLCônin RF olarak baĵlantēsē 

PLCôler eĵer aradaki mesafe uzaksa kablosuz olarak haberleĸtirilir. Uzak mesafelerde yer 

alan ve kablo ­ekmenin m¿mk¿n olmadēĵē yada ­eĸitli nedenlerden dolayē tercih edilmediĵi 

otomasyon projelerinde Programlanabilir Lojic Control ¿nitelerini (PLC) Telsiz Data Modemler 

ile Wireless (Kablosuz) haberleĸtirmek m¿mk¿n ve g¿venli bir kablosuz haberleĸme ĸeklidir. 

 

Telsiz Data Modem olarak, radyo modemler ya da GSM-GPRS modemler kullanēlabilir. 

 

Radyo Modemler  kablosuz kablo gibi ­alēĸērlar. Yani sanki 2 PLC arasēnda fiziksel bir 

kablo varmēĸ­asēna veri iletimini telsiz olarak saĵlamaktadērlar. Buna TRANSPARENT veri 

iletimi denilmektedir, aynē kablolarēn yaptēĵē gibi. Bir kablonun bir ucundan herhangi bir elektrik 

sinyalini gºnderirseniz diĵer ucundan da aynēsē alērsēnēz, telsiz modemlerle kablosuz 

haberleĸtirilen 2 PLC arasēnda da aynē kablodaki gibi TRANSPARENT olarak sinyaller 

deĵiĸmeden taĸēnērlar. 

 

Radyo Modemlerin TRANSPARENT data aktarēmē yapabilmesi sayesinde birbirinden ­ok 

farklē haberleĸme protokolleri ¿zerinden haberleĸme kuran PLCôleri yine de RF modemler ile 

haberleĸtirmek m¿mk¿n olabilmektedir. ¥rneĵin; ModBus  veya Profibus olarak kablo 

¿zerinden haberleĸen 2 PLC RF modemler ile de yine tercih edilen herhangi bir protokol 

¿zerinden bu kez Wireless olarak haberleĸmekte ve datalarē bozulmadan karĸē tarafēn anlayacaĵē 

ĸekilde iletmekte ve almaktadērlar. 

 

PLCôlerin kablolu haberleĸme i­in kullanēlan haberleĸme portlarēndan birine mesela RS 

232 seri portuna kablo yerine d¿z baĵlantē ile RF Data Modem baĵlanēr. Diĵer taraftaki telsiz 

modemde aynē ĸekilde diĵer PLCôye baĵlanēr. PLC ï Radyo Modem arasēndaki RS 232 kablosu 

d¿z olmalēdēr. RX-RX, TX-TX, GND-GN ĸeklinde. ¢aprazlama havada yapēlmaktadēr. 

 

Radyo Modemlere 2 PLC arasēndaki mesafeye baĵlē olarak uygun tip ve kazan­ta anten 

baĵlanmalē ve gerekli olduĵu durumlarda antenler uygun y¿ksekliklerdeki direklere doĵru yºnlere 

bakacak ĸekilde monte edilmelidir. Burada ĸuna dikkat etmek gerekir. Antenler olabildiĵince 

karĸē istasyonu gºrecek ,arada bir engel kalmayacak ĸekilde y¿kseĵe monte edilmelidir. 

http://www.rfteknoloji.com.tr/radyo-modemler
http://www.rfteknoloji.com.tr/%C3%BCr%C3%BCnler/gsm-gprs-3g-data-modem-ve-routerlar
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Ancak bununla beraber antenden modeme gidecek anten kablosunda kayēplar olacaĵē gºz 

ºn¿nde bulundurularak hem gereksiz aĸērē y¿ksek montajlardan hem de direĵin konulacaĵē 

noktanēn modeme gidecek kablo yolunu en kēsa hale getirecek ĸekilde planlanmasē gereklidir. 

2 modemin de parametrelerinin aynē ve PLC seri port ayarlarē ile telsiz modemlerin seri port 

ayarlarēnēn aynē olmasēna dikkat etmelisiniz. 

 

Radyo Modemler PLCôlere bu ĸekilde baĵlandēktan sonra, uygun g¿­ kaynaklarē ile besleme 

gerilimlerini vermeniz yeterlidir. 

 

PLCôleriniz sanki arada kablo varmēĸ gibi ama kablosuz olarak veri iletimi yapacaklardēr. 

RF Data Modem tercih ederken uygulamanēn yapēldēĵē yere ve diĵer ĸartlara gºre lisanslē 

frekansta ­alēĸan ya da serbest frekansta (868Mhz 500mW)­alēĸan radyo modemler kullanēlabilir. 

 

1.4.11. Bus 
 

Tanēmē  

 

End¿striyel Aĵlar 

 

Bilindiĵi gibi aĵlar, temel olarak kaynaklarēn ortak kullanēmē fikrinden doĵmuĸtur. 

End¿striyel aĵlarda da aynē ĸekilde kaynaklarē ortak kullanabilir ve ­eĸitli ¿niteler arasēnda 

gerekli haberleĸmeyi saĵlayabiliriz. G¿n¿m¿zde end¿striyel aĵlar ¿zerinde kullanēlmak ¿zere 

bir­ok protokoller geliĸtirilmiĸtir. Bunlardan en pop¿ler olarak kullanēlanlarēndan bazēlarē, 

Modbus, Profibus, DeviceNetôtir. 

 

Genellikle end¿striyel aĵlarēn kurulumunda seri haberleĸme standartlarē kullanēlmaktadēr. 

Bu standartlardan en yaygēn olarak kullanēlanlar RS232 standardē ve RS485 standardēdēr. Bu 

standartlar ile ilgili aĸaĵēda kēsa a­ēklamalar yapēlacaktēr: 

 

ü RS-232 

 

Seri iletiĸim ger­ekleĸtiren cihazlar arasēnda, bu t¿r asenkron iletiĸimi saĵlamak amacēyla 

geliĸtirilen bir haberleĸme standardēdēr. Ķlk olarak 1962 yēlēnda RS-232 standardē, daha sonra 1969 

yēlēnda RS-232C standardē ortaya ­ēkmēĸtēr. RS-232D standardē ise 1987 yēlēnda RS-232C 

standardēnēn geliĸtirilmesiyle ortaya ­ēkmēĸtēr. Aynē zamanda bu standart EIA-232D olarak da 

adlandērēlmaktadēr. 

 

Resim 1.23: DB25 Konnektºr 
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RS-232C standardēnda en ­ok kullanēlan konnektºr DB25 ve 25 pinli konnektºr idi; ancak 

g¿n¿m¿zde 9 pinli DB 9 yaygēn olarak kullanēlmaktadēr. 

 

Resim 1.24: DB9 Konnektºr 

RS232 seri iletiĸim standardē ile ilgili daha ayrēntēlē bilgi Bilgisayar Kontrol mod¿llerinde 

bulabilirsiniz. 

 

ü RS-485 

 

RS-485, yine bir seri haberleĸme standardēdēr. Sadece iki kablo ile haberleĸme imk©nē saĵlar. 

Bu kablolardan biri Tx ucuna diĵeri de Rx ucuna baĵlanmalēdēr. RS485 aray¿z¿ ¿zerinden ­eĸitli 

protokoller (¥rneĵin Modbus profibus gibi) ile haberleĸtirme yapabiliriz. Rx ve Tx ¿zerindeki 

gerilimler arasēndaki farka bakēlarak sinyal durumlarē hesaplandēĵēndan ve g¿r¿lt¿n¿n bu iki adet 

kabloya aynē miktarda bineceĵinden dolayē g¿r¿lt¿l¿ sinyal ile normal sinyal arasēnda, taĸēdēĵē bilgi 

a­ēsēndan bir fark olmamaktadēr. Ancak RS-232'de referans gnd (Ground yani bildiĵimiz sēfēr voltaj 

temel referans) olduĵundan g¿r¿lt¿ kabloya bindiĵinde, sinyalin deĵerini artērēp azalttēĵēnda, sinyalin 

taĸēdēĵē bilgi, deĵiĸim gºsterebilmektedir. 

 

Bu sayede, RS-485 ile daha uzun mesafelerde g¿venli haberleĸme imk©nē saĵlanmēĸtēr. Yine 

RS-485 ile ilgili ayrēntēlē bilgi Bilgisayar Kontrol mod¿llerinde verilmiĸtir. 

 

End¿stride yaygēn olarak kullanēlan Bus protokollerinden bazēlarēnē Modbus, Profibus, 

DeviceNet, Canbus olarak sayabiliriz.  

 

¶ Modbus 

 

Modbus, PLC ile kullanēlmak ¿zere tasarlanmēĸ bir seri haberleĸme protokol¿d¿r. Bir ana 

(master) aygēt ve buna baĵēmlē (slave) bir ­ok aygēt arasēndaki veri haberleĸmesini saĵlar. Modbus 

protokol¿ kullanēlarak, RS485, RS232 ve RS422 standartlarē ile seri veri iletiĸimi yapēlabilir. Kolay ve 

hēzlē oluĸu nedeniyle end¿striyel sistemlerde ­ok­a tercih edilir. 

 

Seri port, Ethernet ve TCP/IP aĵlarēnē kullanan Modbus protokol¿ ­eĸitleri mevcuttur. En ­ok 

kullanēlan ­eĸitleri; Modbus RTU, Modbus ASCII ve Modbus TCPôdir. 

 

Modbus, 1979 yēlēnda Modicon firmasē tarafēndan geliĸtirilmiĸ, sunucu istemci tabanlē olarak 

end¿stride kullanēlan, akēllē cihaz olarak tabir edilen, aygētlarēn haberleĸmesi i­in geliĸtirilmiĸ  bir  

protokold¿r.  Modbus  protokol¿,  tamamen  a­ēktēr  ve  g¿n¿m¿zde  bir­ok end¿stri  kuruluĸundaki  

yapēda  kullanēlan  bir  protokold¿r.  Farklē  yapēlardaki  cihazlar, Modbus ile haberleĸebilmektedir. 

http://elektrik.in/modbus-nedir/
http://elektrik.in/modbus-nedir/
http://elektrik.in/modbus-nedir/
http://elektrik.in/rs232-nedir/
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Bazē verilere gºre g¿n¿m¿zde d¿nya ­apēnda 7 milyon end¿stri kuruluĸu, sistemleri 

i­erisinde Modbusôē kullanmaktadēr. 

 

Modbus, ­oklu sahip/kºle (master/slave) sistemlerini izlemek ve aygētlarē programlamak 

i­in akēllē cihazlarē (PLC, inverter vb.), algēlayēcēlar ve diĵer aygētlarē birbirleri ile haberleĸtirmek 

i­in kullanēlēr. 

 

Modbus, cihazlardan verilerin alēndēĵē ve bu verilerin bir merkezde toplanabildiĵi bir 

end¿striyel aĵ sistemidir. 

 

Standart bir Modbus aĵēnda, bir adet sahip (Master) ile birlikte 247 adet kºle (Slave) cihaz 

bulunabilir. Bir ºnceki c¿mleden de anlaĸēlabileceĵi ¿zere kºle cihazlar 247 adet olabilir, 

adresleri de 1 ile 247 arasēnda verilebilir. Modbus aĵēnda sahip cihaz, diĵer kºle cihazdan aldēĵē 

verilere gºre yine kºle cihazlarē kontrol ettirebilir. Diĵer bir deyiĸle kºle cihazlar, i­erisinden veri 

almayē ve bunlara veri yazmayē saĵlayabilir. 

 

Modbus, a­ēk bir protokold¿r. Bunun anlamē, farklē ¿reticiler bu protokole uygun cihazlarē 

herhangi bir ¿cret ºdemeksizin ¿retebilir ve bu protokol¿ kullanabilir. Bu nedenle, g¿n¿m¿zde 

end¿stride yaygēn olarak kullanēlmaktadēr. 

 

Modbusôēn esnekliĵi y¿ksektir. Bu yºn¿yle sadece akēllē cihazlara (PLC, mikrobilgisayar) 

deĵil de gliĸmiĸ sensºrlere de direkt olarak uygulanabilmektedir. 

 

Modbusôēn ¢alēĸmasē: 

 

Modbus, seri haberleĸme standardēnē kullanēr. Orijinal olarak Modbus, RS232 seri 

haberleĸme standardēnē kullanmaktadēr. Ancak bu, sadece kēsa mesafeler i­in ge­erlidir. Uzun 

mesafeler i­in de RS485 seri haberleĸme standardēnē da kullanabilmektedir. 

 

Modbusôta veriler, birler ve sēfērlardan oluĸan seriler h©linde taĸēnmaktadēr. Her bir bit, bir 

voltaj seviyesi olarak aktarēlēr. Bu voltaj seviyeleri yani bitler, ­ok hēzlē bir ĸekilde cihazlar 

arasēnda iletilir. Bu hēz, baud olarak adlandērēlēr (¥rneĵin, 9600 baud ñbit/saniyeò). 

 

¶ Profibus 

 

Profibus haberleĸme sistemi Siemensôinde i­inde bulunduĵu bir ­ok PLC ¿retici firma 

tarafēndan geliĸtirilen ve standart olarak kabul edilen bir aĵ sistemidir. Farklē ama­lar i­in 

geliĸtirilen PROFIBUS sistemleri olmasēna raĵmen biz sadece PROFIBUS DP (merkezi olmayan 

­evresel birimlerin) ¿zerinde duracaĵēz. 

 

PROFIBUS DP (dezentrale peripherie) otomasyon cihazē ile merkezi olmayan cihazlar 

arasēnda hēzlē bir ĸekilde ver alēĸ veriĸimi saĵlayan bir haberleĸme sistemidir. ¥zellikle PLCônin 

merkezde, ­evre birimlerinin (Slave) ­alēma sahasēnda (iĸin yapēldēĵē yerde) olduĵu durumlarda 

iletim hatlarēnēn oluĸturulmasē ­ok kolay bir ĸekilde ger­ekleĸtirilmektedir. 

Merkezdeki CPU (master) giriĸ bilgilerini Slaveôlerden okur, bunlarē iĸler ve ­ēkēĸ bilgilerini 

Slaveôlerin ­ēkēĸlarēna yazar. 
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Profibus teknik ºzellikleri: 
ü Her bir bus bºl¿m¿ne 32, toplam 126 katēlēmcē baĵlanabilir. 

ü ¢evre birimleri (Slaveôler ve saha elemanlarē (sensºr, motor) ­alēĸma esnasēnda 

takēlēp ­ēkarēlabilir. 

ü Bu daĵēlēmē ñtoken-passingò sisteminin ñmaster-slaveò sisteminin yºnetimine gºre 

yapēlēr. 

ü Veri transferi iki damarlē blendajlē kablo veya optik iletkenler ile yapēlēr. 

ü Veri iletim mesafesi elektrik kablolarē ile 12 km , optik kablolar ile 23.8 km kadar 

olabilir. 

ü Mod¿ler deĵiĸtirme ve cihazlarēn deĵiĸtirilebilmesi m¿mk¿nd¿r. 

 

PROFIBUS DP iki ĸekilde oluĸturulabilir: 

 

ü Mono master 

ü Multi master 

 

ü Mono Master (DPM 1: DP- Master 1. Sēnēf) Sistemi 

 

Tek merkezli kumanda ĸeklidir. Merkezi kumanda birimi olarak PLC kullanēlēr ve ­evresel 

birimler Slaveôler PLCôe baĵlanērlar. Program belirlenen ­evrim dahilinde Slaveôlerden bilgileri alēr ve 

onlarē deĵerlendirir. 

 

ü Multi Master (DPM : DP ï Master 2. Sēnēf) Sistemi 

 

Bu sistemde birden fazla master bulunur. Bu masterlar birbirinden baĵēmsēz olarak, her biri 

bir master ve ona ait Slavelerden meydana gelen alt sistemleri oluĸtururlar. Ana sisteme ait farklē 

gºrevleri yerine getiriler. Ķlave gºrselleĸtirme, arēza takip d¿zeneĵi gibi. 

 

Slavelere ait giriĸ ­ēkēĸ gºr¿nt¿leri b¿t¿n masterlerden okunabilir. ¢ēkēĸlara bir ĸey 

yazēlmasē ise sadece iliĸkilendirilmiĸ master tarafēndan ger­ekleĸtirilebilir. Masterler birbirileri ile 

veri alēĸveriĸi yapabilirler. Multi master sisteminde ­evrim s¿resi olduk­a uzundur. Bu sistemler 

ñToken Passingò (bayrak yarēĸē) sistemine gºre ­alēĸērlar, yani bayraĵa sahip olan gºnderme 

hakkēna sahip olur. Bu hak master den mastere belli zaman aralēklarēnda devredilir. 

 

Avantajlarē 

 

ü Daha d¿ĸ¿k bakēm maliyetleri 

ü Aktif aĵ sonlandērma 

ü Sistem devrede iken cihazlar yada segment ¿zerinde deĵiĸiklik yapabilme 

ü Ayrēntēlē diyagnositk ºzellikleri 

 

Dezavantajlarē 

 

ü Sistem omurgasēnēn hēzlē ve verimli olabilmesi i­in Fiber optik olmasē 

zorunluluĵudur. 

ü Maliyet olarak pahalēdēr. 
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Sistem gereksinimleri 

 

Sistem PC ï PLC tabanlē yazēlēm ve donanēm istemektedir. 

 

UYGULAMA FAALĶYETĶ 
ķartnameye uygun olarak akēllē ev sistemi tasarēmē yapmak 

 
 

Ķĸlem Basamaklarē ¥neriler 

ü Akēllē ev sistemlerinde kullanēlan 
kataloglarē inceleyiniz. 

 

ü Akēllē ev olarak inĸa edilecek bir binanēn 
ĸartnamesini inceleyiniz. 

 

ü ķartnameye bakēlarak ihtiya­larē tespit 
ediniz 

 

ü Ķhtiya­larē karĸēlayacak akēllē ev sistemi 
teknolojisini araĸtērēnēz. 

 

ü Kullanēlacak elamanlarē tespit ediniz. 

 

ü Akēllē ev olarak inĸa edilmiĸ bir binanēn 
projesini inceleyiniz. 
 

ü Ķnternetten ve ¿retici firma 
kataloglarēndan bulabilirsiniz. 

 

ü ¢evrenizde akēllē ev sistemleri 
konusunda deneyimli firmalardan 

yardēm alēnēz. 

 

 

 

 

 

 

UYGULAMA  FAALĶYETĶ 
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¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 

Aĸaĵēdaki sorularē dikkatlice okuyunuz ve doĵru se­eneĵi iĸaretleyiniz. 

 

1. Aĸaĵēdakilerden hangisi  yaĸanēlan mekanlarē, geliĸen teknolojiler ile b¿t¿nleĸtirerek daha 

konforlu, daha g¿venli ve daha keyifli bir yaĸam ĸekline dºn¿ĸt¿rmek olarak tanēmlanēr? 

A) PLC hizmetleri. 

B) Infrared (IR) iletiĸim 

C) Radyo Frekans (RF) iletiĸim 

D) Akēllē ev 

E) Sensor 

 

2. Aĸaĵēdakilerden hangi sisteme kamera ilave edilebilir? 

A) Ķklimlendirme 

B) Perde kontrol 

C) G¿venlik sistemleri 

D) Eĵlence 

E)  Aydēnlatma 

 

3. Aĸaĵēdakilerden hangisi tehlike anēnda polisle direkt olarak temasa ge­meyi saĵlar? 

A) Multimedya kontrol¿ 

B) Ķklimlendirme kontrol¿ 

C) Iĸēk kontrol¿ 

D) Kapē ĸifresi 

E) Panik d¿ĵmeleri 

 

4. Aĸaĵēdakilerden hangisi PLCônin avantajlarēndan deĵildir? 

A) ¦st seviyede otomasyon saĵlanēr. 

B) Uzun s¿re bakēm gerektirmeden ­alēĸēr. 

C) Programlanmasē ­ok kolaydēr. 

D) Teknolojiye uygun olarak geliĸtirilebilir. 

E) Az yer kaplar. 

 

5. Aĸaĵēdakilerden hangisi IEEEônin 802.15.4 koduyla standartlaĸtērdēĵē bir kablosuz iletiĸim 

protokol¿d¿r? 

A) KNX 

B) ZigBee 

C) PLC 

D) Smart Bus 

E) RS-485 

¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶï2 
 

 

 

Akēllē ev sistemi tasarēmē yapabileceksiniz 

Akēllē ev sistemlerinde kullanēlabilecek senaryolarē oluĸturabileceksiniz. 

 

 

 

 

Senaryo oluĸturma programlarēnē , kullanēlan standartlarē, sistemleri ve cihazlarē 

inceleyerek bir senaryonun nasēl oluĸturulduĵunu arkadaĸlarēnēzla paylaĸēnēz. 

 

2. TEMEL TERĶMLER 
 

2.1. Senaryo 
 

Akēllē ev sistemlerinde ama­ istenen iĸlemin  istenen zamanda ve durumda oluĸmasēdēr. 

Bunun i­in senaryolar oluĸturulur. Senaryolar her durum i­in olabilir ve birden fazla senaryo 

duruma gºre ­alēĸtērēlabilir. 

 

ü Aydēnlatma sistemleri otomasyonu: 

 

Evin t¿m aydēnlatmasē akēllē telefon, internet veya otomasyon panelleri ile oturduĵunuz 

yerden kontrol edilebilir.  Programlanan senaryoya gºre istenen saatte ēĸēklar yakēlēp 

sºnd¿r¿lebilir. 

 

ü Motorlu perde/panjur otomasyonu: 

 

Evin motorlu perde/panjur sistemi oturduĵunuz yerden kontrol edilebilir. Hava durumuna 

gºre veya daha ºnceden belirlenen saatlerde otomatik olarak a­ēlēp kapanmasē saĵlanabilir. 

 

ü Merkezi gºr¿nt¿ daĵētēm otomasyonu: 

 

Bu otomasyon sistemi ile her televizyonun altēndaki  digiturk, d-smart, uydu receiver, 

bluray player gibi ¿r¿nlerin  oluĸturduĵu uzaktan kumanda, kablo ve cihaz karmaĸasēna ­ºz¿m 

sunulmaktadēr. T¿m gºr¿nt¿ kaynaklarē tek merkezde bulunacak ve gºr¿nt¿, tek CAT6 kablo ile 

y¿ksek ­ºz¿n¿rl¿kl¿ olarak televizyonlara daĵētēlmaktadēr. Bu sistem sayesinde merkezdeki bir 

kaynaĵēn gºr¿nt¿s¿, t¿m televizyonlarda aynē anda izlenebilmektedir. 

¥ĴRENME FAALĶYETĶï2 

AMA¢ 

ARAķTIRMA 
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ü Merkezi m¿zik daĵētēm otomasyonu:  

 

Bu sistem sayesinde evin istenen odasēnda istenen m¿zik dinlenilebilecek ve televizyonda 

izlenen filmlerin sesleri evin her yerindeki hoparlºrlerden alēnacaktēr. 

 

ü Ķklimlendirme kontrol otomasyonu: 
 

Ķklimlendirme sistemi kontrol¿, kullanēcēn isteĵine gºre ev i­inden veya ev dēĸēndan akēllē 

telefon/tablet veya pc ile yapēlabilmektedir. Zamana gºre istenen senaryo 

ger­ekleĸtirilebildiĵinden yakēt t¿ketiminin minimuma indirilmesinde ºnemli rol oynar. 

 

ü Bah­e sulama otomasyonu: 
 

Hava durumuna ve zamana gºre bah­e sulama sistemi otomatik olarak ­alēĸmaktadēr. 

 

ü Ķnterkom sistemi otomasyonu: 
 

Kapēya gelen misafirin gºr¿nt¿s¿ kablosuz panelde ve televizyonlarda izlenir ve kapē 

otomasyon ¿zerinden a­ēlēr. Sistem, zile basan kiĸilerin gºr¿nt¿s¿n¿ kaydederek daha sonra ev 

sahibinin izlemesi i­in saklamaktadēr. 

 

ü Alarm ve g¿venlik sistemi otomasyonu: 

 

Otomasyon paneli ¿zerinden g¿venlik kameralarēnēn gºr¿nt¿s¿ izlenmektedir. Eĵer alarm 

alēnērsa, alarmēn hangi odadan alēndēĵē ve detay bilgileri otomasyon panelinden veya telefon 

¿zerinden anēnda alēnmaktadēr. 

 

2.2. Lider  (MASTER) 
 

Master cihaz : Haberleĸme hattēnda t¿m okuma ve yazma iĸlemlerini ger­ekleĸtiren, slave 

cihazlara veri yazan ve veri okuyan kontrol¿ ger­ekleĸtiren cihazdēr. ¥rneĵin HMI, Scada, PLC 

vb. Bir sistemde Lider (Master)  cihaz kendisine baĵlē diĵer cihazlarē kontrol edebilen demektir.  

 

2.3. Aktºr (SLAVE)  
 

Slave cihaz : Haberleĸme hattēnda kontrol edilen her cihazdan biridir. Slave cihazlar 

istasyon numarasē ile isimlendirilir ve master cihaz istasyon numarasē ile isimlendirilen 

cihazlardan veri okur ve veri yazar. Slave cihaz i­erisinde hi­bir ĸekilde haberleĸme ile ilgili 

komutlar olmaz. Sadece gelen sorgulara cevap verir.¥rneĵin PLC, Ķnverter, servo, sēcaklēk 

kontrol cihazē vb. 
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2.4. ¥ĵrenme 
 

Modbus, ­oklu sahip/kºle (master/slave) sistemlerini izlemek ve aygētlarē programlamak i­in 

akēllē cihazlarē (PLC, inverter vb.), algēlayēcēlar ve diĵer aygētlarē birbirleri ile haberleĸtirmek i­in veya 

alan i­erisindeki cihazlarē uzaktan bilgisayar ya da insan makine ara y¿zleri ile kontrol edebilmek i­in 

kullanēlabilir. Modbus, cihazlardan verilerin alēndēĵē ve bu verilerin bir merkezde toplanabildiĵi bir 

end¿striyel aĵ sistemidir. 

 

Standart bir Modbus aĵēnda, bir adet sahip (Master) ile birlikte 247 adet kºle (Slave) cihaz 

bulunabilir. Bir ºnceki c¿mleden de anlaĸēlabileceĵi ¿zere kºle cihazlar, 247 adet olabilir, adresleri de 

1 ile 247 arasēnda verilebilir. Modbus aĵēnda sahip cihaz, diĵer kºle cihazdan aldēĵē verilere gºre yine 

kºle cihazlarē kontrol ettirebilir. Diĵer bir deyiĸle kºle cihazlar, i­erisinden veri almayē ve bunlara veri 

yazmayē saĵlayabilir. 

 

2.5. Kimlik (ID)  
 

Aĵ ortamēnda Kimlik (ID) MAC adresi, "ID", ingilizce "kimlik" anlamēna gelen "identity" 

kelimesinin kēsaltmasēdēr. Elektronik cihazlarda ID, seri numarasēnēn karĸēlēĵēdēr, MAC ise (Ķngilizce 

Media Access Control, yani Ortam Eriĸim Yºnetimi)ônin kēsaltmasēdēr. Ķnternet ortamēnda 

bilgisayarēnēzēn ip numarasē aynē zamanda bilgisayarēnēzēn idôsidir. ¦ye olduĵunuz bir sitede kullanēcē 

adēnēz sizin idônizdir. Aynē ĸekilde kullandēĵēnēz mail adresinize giriĸ yaparken de mail adresiniz 

idôniz olur. 

 

Kēsaca id, bulunduĵunuz ortam dijital olsun veya olmasēn canlē ya da cansēz varlēklar i­in 

kimlik bilgisine karĸēlēk gelen bilgidir. 

 

MAC adresi(Fiziksel adres, donanēm adresi), aĵ donanēmēnēn tanēmlanmasēnē saĵlar. MAC 

adresi, bilgisayarēn ethernet kartēna ¿retici tarafēndan kodlanan bir bilgidir. Her donanēm i­in ºzel bir 

adresi vardēr. Aynē MAC adresine sahip birden fazla aĵ cihazē yoktur.  

 

MAC adresi, sadece yerel aĵlarda haberleĸmeyi saĵlar. Aĵēn dēĸēna taĸēnabilecek bir adres 

deĵildir. Sadece aynē aĵ ¿zerindeki bilgisayarlarēn birbirlerini bulmalarēnē saĵlar. Aynē aĵda iki aĵ 

cihazēnēn birbiriyle haberleĸmesi MAC adresiyle m¿mk¿nd¿r. 

 

2.6. Senaryo oluĸturma uygulamalarē 
 

Bu bºl¿mde d¿nyada kullanēlan en geniĸ kapsamlē ev otomasyon sistemi olan KNX sisteminin 

kullanmēĸ olduĵu senaryo oluĸturma programēnēn adēm adēm kurulumu ve cihazlarē kontrol etme 

iĸlemi incelenecektir.  

http://tr.wikipedia.org/wiki/%C4%B0ngilizce
http://tr.wikipedia.org/wiki/Ortam_eri%C5%9Fim_kontrolu
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ü Programē kurma 

 

 

Resim 2.1: Kurulum programēnēn ­alēĸtērēlmasē 

Senaryo oluĸturma programēnē kurmak i­in senaryo oluĸturma programēnēn ikonuna ­ift 

tēklayēnēz. Aĸaĵēdaki pencere a­ēlacaktēr.  

 

Resim 2.2: Lisans onayē 

Kērmēzē ile iĸaretli olan kutucuĵa tek tēklayarak onaylayēnēz. Bu onaydan sonra pasif olan 

óContinueô tuĸu aktif olacaktēr. Bu tuĸa basarak kurulumu baĸlatēnēz. Aĸaĵēdaki pencere 

a­ēlacaktēr. 
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Resim 2.3: Kurulumun  baĸlatēlmasē 

Install tuĸuna basēnēz ve kurulumun bitmesini bekleyiniz.  

 

Resim 2.4: Kurulumun tamamlanmasē 
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Kurulum baĸarē ile tamamlandēĵēnda yukarēdaki pencere a­ēlacaktēr. óCloseô tuĸuna basarak 

pencereyi kapatēnēz. 

 

Senaryo oluĸturma programē masa¿st¿n¿ze bir kēsayol ikonu atayacaktēr. Bu ikonu ­ift 

tēklayarak veya Windows baĸlatma men¿s¿nden programlar yolunu kullanarak, KNX klasºr¿ 

altēndan senaryo oluĸturma programēnēn ikonunu tēklayarak programē baĸlatēnēz. 

 

Resim 2.5: Programēn baĸlatēlmasē 

Program a­ēldēĵēnda senaryo oluĸturma programēnēzēn s¿r¿m¿ne baĵlē olarak g¿ncelleme 

penceresi a­ēlabilir. G¿ncellemeleri óķimdi y¿kleô tuĸuna basarak baĸlatabilirsiniz. Ancak, ódaha 

sonra hatērlatô tuĸuna basarak bu iĸlemi sonraya bērakmanēzē tavsiye ederiz.  

 

Resim 2.6: Program g¿ncellemelerinin yapēlmasē 
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Program baĸladēĵēnda gºsterge paneli a­ēlmaktadēr. Gºsterge paneli programēn kalbi veya 

kontrol merkezi olarak ifade edilebilir. Gºsterge panelinin saĵ tarafēnda 4 ayrē pencere 

bulunmaktadēr. 1 numara ile gºsterilen kēsēm, program veri tabanlarēnē gºsteren penceredir. 2 

numaralē kēsēm, program s¿r¿m bilgisi ile ilgili bilgi vermektedir.  3 ve 4 numaralē bºl¿mler ise 

programlamada ºnemsiz sayēlabilecek KNX haberleri ve ¿r¿nlerle ilgili tanētēm bilgilerini i­eren 

bºl¿mlerdir.  

 

Resim 2.7: Gºsterge paneli 

 

Resim 2.8: Dongle 

Programēn saĵ ¿st tarafēndaki kēsēmda (2 numaralē bºl¿m) lisanslar kēsmēnda programēnēzēn 

óDemoô olduĵu belirtilmektedir. Demo lisansla, yazēlēmē s¿resiz kullanabilirsiniz. Ancak, 

maksimum 3 cihaza proĵram atmanēza izin verilmektedir. Diĵer bir ifade ile, sēnērlē bir kullanēm 

imkanē sunmaktadēr.  Yazēlēmē sēnērsēz kullanabilmek i­in óLisanslarô kēsmēndaki óDemoô 

ifadesinin kaldērēlmasē gerekir. 

 

Lisans almak ve óDemoô ifadesini kaldērmak i­in, yazēlēmla birlikte size verilen dongelôē  

(¦r¿n anahtarē) (aĸaĵēdaki resim) bilgisayarēnēza takēnēz.  Saĵ ¿st kºĸedeki kutucuĵun alt 

tarafēnda bulunan óLisanslamaô tuĸuna basarak, a­ēlan pencereden lisans klasºr¿n¿ gºsteriniz ve 

óA­ô tuĸuna basēnēz. 
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Resim 2.9: Lisanslamanēn yapēlmasē 

Programē yeniden baĸlatēnēz. Lisanslamanēz baĸarēlē ise, saĵ ¿st kºĸedeki lisanslama 

kēsmēnda óETS4 Liteô ifadesini gºreceksiniz. Bu ifade lisans iĸleminin tamamlandēĵēnē ve 

programēn kullanēma hazēr olduĵunu gºstermektedir. 

 

Resim 2.10: Lisanslamanēn tamamlanmasē 

Dikkat edilmesi gereken nokta programla ­alēĸtēĵēnēz s¿re boyunca óDongel ¿r¿n 

anahtarēônēn 'bilgisayara takēlē olmasē gerektiĵidir.  ¦r¿n anahtarē takēlē deĵilse program tekrar 

óDemoô s¿r¿m olarak ­alēĸacaktēr. Bu nedenle senaryo oluĸturma programēnē a­madan ºnce ¿r¿n 

anahtarēnē mutlaka bilgisayarēnēza takēnēz. 
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ü Programlamaya giriĸ; 

Programlamaya baĸlamadan ºnce Database (Veritabanē) dosyalarēnēn oluĸturulmasē 

gerekmektedir.  

 

¶ Veri tabanē oluĸturma 

 

Programēn sol tarafēnda bulunan óHēzlē Eylemler Men¿s¿ôndenô  óYeni Veritabanēônē 

tēklayēn. Bir diyalog kutusu a­ēlacak ve isim girmeniz istenecektir. 

 

Resim 2.11: Veritabanē dosyasēnēn oluĸturulmasē 

 

Resim 2.12: Veritabanēna isim verme 

 

Bir isim girin ve óTamamôa tēklayēn. 
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Resim 2.13: Veritabanē oluĸturmanēn tamamlanmasē 

Veri tabanē oluĸturulmaya baĸlanacaktēr. Bu s¿re­ biraz zaman alabilir. Ķlerleme ­ubuĵunun 

tamamen yeĸil olmasēnē bekleyin.  Aĸaĵēdaki ifade baĸarēlē bir ĸekilde veri tabanē oluĸturduĵunuzu 

gºstermektedir. óTamamôa basēnēz. 

 

Resim 2.14: Veri  tabanē detaylarēnēn gºr¿nt¿lenmesi  

Oluĸturduĵunuz veri tabanē detaylarēnē veri tabanē ikonuna basarak gºrebilirsiniz. 

 

¶ ¦retici kataloglarēnē dahil etme 

 

Katalog dahil etme iĸlemi, KNX sistemine dahil ­eĸitli ¿reticilere ait olan deĵiĸik ¿r¿nleri 

ilave etmek i­in kullanēlmaktadēr. Bu iĸlem i­in Veri tabanē ikonunun solunda bulunan 

óKataloglarô ikonuna basēnēz. Aĸaĵēdaki pencere a­ēlacaktēr.  
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Resim 2.15: Katalog dahil etme 

Kērmēzē ile iĸaret edilen kēsēmdaki óDahil etô ikonuna tēklayēn. Bu iĸlemde size kolaylēk 

saĵlayacak yºnlendirme tablosu a­ēlacaktēr. A­ēlan tabloda óSonraô butonuna tēklayēn. Katalog 

bilgilerinin nerede olduĵunu soran bir tablo a­ēlacaktēr.  óDahil edilecek dosyalarē se­ô satērēnēn 

saĵēndaki noktalē butona basarak, katalog dosyalarēnēn yerini gºsteriniz. Bu dosyalar 

bilgisayarēnēzda yoksa; KNX sitesinden veya KNX sistemine dahil ¿reticilerin Web sitelerinden 

ilgili dosyalarē indirmeniz gerekmektedir. 

 

Resim 2.16: Katalog dosyasēnē se­me 
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Resim 2.17: Katalog dosyasēnē onaylama 

óSonraô butonuna basēnēz. 

 

Resim 2.18: ¦r¿n se­imi  

Bu aĸamada, t¿m ¿r¿nleri dahil edebileceĵiniz gibi, sadece se­ilen ¿r¿nleri de dahil 

edebilirsiniz.  óSonraô butonuna basēnēz. Bu defa se­ilen ¿r¿nlerin hangi dilde dahil edileceĵi 

sorulacaktēr. Burada da t¿m dilleri se­ebileceĵiniz gibi sadece bir dile ait se­imde yapabilirsiniz. 

 

Ķĸlem sonunda talebinizin bir ºzeti rapor olarak sunulacaktēr. Burada bir eksiklik 

gºr¿yorsanēz óGeriô butonu ile dºnerek gerekli d¿zeltmeleri yapēnēz. Raporu onaylēyorsanēz 

óDahil etô butonuna basēnēz. 
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Resim 2.19:  Dil se­imi 

Dahil etme iĸlemi se­tiĵiniz ¿r¿n sayēsēna baĵlē olarak kēsa veya  uzun s¿rebilir. Ķĸlemin 

bitmesini bekleyiniz.  Ķĸlem sonunda baĸarēlē bir ĸekilde óDahil edildiô uyarēsē alacaksēnēz. 

 

Resim 2.20: Katolog eĸleme iĸlemini tamamlama 

Burada iki se­enek vardēr. Katalog ekleme iĸleminiz bitti ise sihirbazē kapatabilir veya 

farklē bir katalog ekleme iĸlemlerinden birini ger­ekleĸtirebilirsiniz. 

 

Sihirbazē kapattēktan sonra projenizde kullanacaĵēnēz ve az ºnce eklediĵiniz katalog 

i­erisindeki cihazlarē gºrebilirsiniz. 
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Resim 2.21: Katalog i­indeki cihazlarēn listesi 

¦r¿nler ¿retici firmalar ve ¿r¿n gruplarēna gºre gruplandērēlmēĸtēr. Bu listeden arayarak 

istediĵiniz ¿r¿n¿ bulabileceĵiniz gibi, saĵ ¿st kºĸede bulunan arama kutucuĵuna ¿r¿n ismi 

yazarak da ¿r¿n aramasē yapabilirsiniz. 

 

¶ Ayarlar 

 

Resim 2.22: Ayarlar men¿s¿ genel gºr¿n¿m 

Ayarlar bºl¿m¿; programla ilgili dil, yazēlēm g¿ncellemeleri, kēsayol oluĸturma gibi bir­ok 

ayarē i­ermektedir. Ķstekleriniz doĵrultusunda gerekli ayarlamalarē buradan yapabilirsiniz. 

Yapacaĵēnēz t¿m ayarlamalardan sonra saĵ alt kºĸedeki  óDeĵiĸiklikleri uygulaô butonuna basēnēz. 
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¶ Yeni bir proje oluĸturma 

 

Resim 2.23: Yeni proje oluĸturma 

Projeler ikonuna tēklayēnēz. Senaryo oluĸturma programē ile oluĸturduĵunuz t¿m projeler 

burada gºr¿lmektedir. Yukarēdaki pencerede hen¿z bir proje gºr¿lmemektedir ve liste boĸtur. 

Yeni proje oluĸturmak i­in 2 numara ile gºsterilen óYeniô ikonuna tēklayēnēz. 

 

Resim 2.24: Projeye isim verme 

 

Bu tabloda ºncelikle projenize bir isim vermelisiniz. Ad satērēna herhangi bir isim veriniz. 

Ortam kēsmēndan KNX ortamēnē se­meniz gerekmektedir.  

 

Burada; 

 

ü TP: Ķki telli 

ü PL:Power line 

ü IP:Ethernet ortamē olarak se­ilebilir.  

 

Gerekli se­imler yapēldēktan sonra óTamamôa basarak proje oluĸturma iĸlemi bitirilmiĸ olur. 
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Resim 2.25: Proje oluĸturma iĸleminin tamamlanmēĸ hali 

Oluĸturduĵunuz proje óProje listesindeô gºr¿lecektir. Listede gºr¿len bu projeye ­ift 

tēklayarak a­abilirsiniz. Projeyi a­tēĵēnēzda aĸaĵēdaki aray¿z ile karĸēlaĸacaksēnēz. 

 

Resim 2.26: Projenin a­ēlmasē  

Senaryo oluĸturma programē temel olarak bir projede kullanēlacak olan KNX cihazlarēnē ve 

bu cihazlar arasēndaki baĵlantēlarē tanēmlamaktadēr. Bu nedenle ºncelikle bina yapēsē 

oluĸturulmalēdēr. ¥rneĵin bir evin aydēnlatma tesisatē kontrol¿ tasarlayalēm. 

 

¥ncelikle  óTopolojiô  butonuna basarak, a­ēlan pencereden óBinaô yē se­iniz.  

 

Daha sonra óBina ekle butonunaô basēnēz aĸaĵēdaki pencere a­ēlacaktēr. 
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Resim 2.27: Bina oluĸturma 

Binaya bir isim veriniz ve óSatērlarô kēsmēndaki ó+ô butonuna basēnēz. 

 

Resim 2.28: Binaya isim verme 

Ana bina satērē altēnda ikinci bir satēr a­ēlacaktēr. Buraya bir isim veriniz ve óTamamô 

tuĸuna basēnēz. 

 

Resim 2.29: Ķkinci bir isim girme 

Ayrēca, ana bina i­erisindeki katlarē se­meniz gerekmektedir. Bunun i­in, óAna binayēô 

se­ip óBina bºl¿m¿ ekleô tuĸuna basēnēz. 
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Resim 2.30: Binaya bºl¿m ekleme 

Aĸaĵēdaki pencere a­ēlacaktēr. 

 

 

Resim 2.31: Bºl¿me isim verme 

 

A­ēlan pencere satērēna bir isim giriniz. (¥rneĵin 1. Kat) óTamamô tuĸuna basēnēz. Veya 

óSatērlarô kēsmēndan ó+ô tuĸuna basarak a­ēlan satēra 2. Kat, 3. Kat gibi fazladan isimler giriniz. 

¥rneĵimizde sadece 1. Kat vardēr. Bu kat i­erisindeki odalarēn eklenmesine ge­elim. 
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Resim 2.32: Bºl¿me oda ekleme 

Kat i­erisine oda eklemek i­in sol taraftaki 1. Katôē se­iniz. óKat ekleô butonunun 

sonundaki aĸaĵē yºnl¿ ok iĸaretine basarak, a­ēlan men¿den óOdalarô  men¿s¿n¿ se­iniz.  

Aĸaĵēdaki pencere a­ēlacaktēr.  

 

Resim 2.33: Odaya isim verme 

Oda adē giriniz. Ķlave etmek istediĵiniz her oda i­in ó+ô butonuna basarak yeni bir satēr 

a­ēlmasēnē saĵlayēnēz. Bu iĸlemi kat i­erisindeki her oda veya bºl¿m  i­in tekrarlayēnēz.  Yanlēĸ bir 

oda veya bºl¿m eklemeniz durumunda ó-ó butonu ile silme iĸlemi yapabilirsiniz. Oda ekleme 

iĸleminiz bittiĵinde óTamamô butonuna basēnēz.  Genel bir hata yapmanēz durumunda ara­ 

­ubuĵundaki  óGeri alô butonu ile iĸlemi geriye alabilirsiniz. 

 

Bu aĸamaya kadar binanēn t¿m omurgasē oluĸturuldu. Bu aĸamadan sonra besleme kaynaĵē 

eklenmesi gerekmektedir. Bunun i­in sol kēsēmdaki 1. Kat se­ilmeli ve okla gºsterilen men¿den 

óPanolarô tēklanmalēdēr. 
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Resim 2.34: Odaya pano ekleme 

Panoya isim verilmesi istenmektedir. Panoya bir isim veriniz. óTamamô butonuna basēnēz. 

 

Resim 2.35: Panoya isim verme 

Bu iĸlemlerin sonucunda aĸaĵēdaki yapēyē elde edeceksiniz. 
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Resim 2.36:  Bina yapēsēnēn oluĸturulmuĸ hali 

 

Artēk bina yapēsē oluĸturulmuĸ ve bu yapēya gºre KNX cihazlarēnē ekleme aĸamasēna 

gelinmiĸtir.  

 

 

Resim 2.37: Cihaz ekleme men¿s¿ 

 

Kataloglarô tuĸuna basēnēz. Sisteminize eklediĵiniz ¿reticiler ve bu ¿reticilere ait ¿r¿nler 

listelenecektir. Uygun bir ¿r¿n se­iniz.  Bu ¿r¿n¿ hangi odaya veya bºl¿me eklemek istiyorsanēz 

oraya s¿r¿kleyiniz. ¥rneĵin; se­ilen ¿r¿n¿ mutfaĵa eklemek i­in fareyle ¿r¿n¿ óMutfakô ¿zerine 

s¿r¿kleyiniz ve bērakēnēz. 
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Resim 2.38: Cihazē bºl¿me ekleme 

Eklenen bu cihaz bir rºle mod¿l¿d¿r. Bu mod¿le kumanda etmek i­in bir push-buton 

gerekmektedir. Push-buton ¿r¿n listesinden se­ilerek s¿r¿kleme yºntemi ile óMutfaĵôa eklenir. 

 

 

Resim 2.39: G¿­ kaynaĵē ekleme 

 

Ayrēca; sistemin ­alēĸabilmesi i­in bir besleme kaynaĵēna ihtiya­ duyulmaktadēr. Yine 

listeden uygun besleme kaynaĵē se­ilerek s¿r¿kleme yºntemi ile sisteme ekleme yapēlmalēdēr. 

Besleme kaynaĵē óMutfaĵôa eklenebileceĵi gibi, pano i­erisine de konulabilir. Bu aĸamadan sonra 

kataloglar paneline ihtiya­ duymadēĵēmēzdan bu panel saĵ ¿st taraftaki óXô iĸareti ile kapatēlabilir. 

 

Eklediĵiniz cihazēn ºzelliklerini gºrmek i­in o cihazē se­iniz. Cihazla ilgili bilgiler saĵ ¿st 

pencerede gºr¿lecektir. 
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Resim 2.40: Cihaz ºzelliklerini gºrme 

 

¶ Cihazlar arasēndaki iliĸkinin saĵlanmasē 

 

Buraya kadar oluĸturulan bina yapēsē i­erisinde, bina bºl¿mlerine eklenen KNX 

cihazlarēnēn  hangilerinin birbirleri ile iliĸkili olduĵunu belirtmemiz  gerekmektedir. Cihazlarēn 

birbirleri ile iliĸkisini saĵlamak i­in, bu baĵlantēlarē sanal bir baĵlantē olarak ifade edebileceĵimiz  

óGrup adresleriô ile yapmamēz gerekmektedir. Grup adresi oluĸturmak i­in Senaryo oluĸturma 

grup adres panelini kullanacaĵēz. 

 

Resim 2.41: Grup adres panelini ­alēĸtērmak 

Grup adresleri panelini a­ēnēz. 
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Resim  2.42: Grup adres paneli ekranē 

 

Ķlk a­ēldēĵēnda óGrup adreslerô sayfasē boĸtur. Grup adresi oluĸturmak i­in, óGrup adresleriô 

sekmesine tēklayēn. A­ēlan satēra daha ºnce yaptēĵēnēz ĸekilde bir isim giriniz. 

 

 

Resim 2.43: Grup adresi oluĸturma ekranē 

 

Eklediĵiniz isimler sol ¿st kºĸede gºz¿kecektir.  
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Resim 2.44: Orta grup ekleme ekranē 

Sol ¿st kºĸeden 1. Katôē se­erek óOrta grup ekleô sekmesine tēklayēn. A­ēlacak pencereye 

yeniden isim verin. ¥rneĵin Aydēnlatma kontrol¿, Dimmer kontrol¿ gibi. óTamamô tuĸuna 

bastēĵēnēzda eklemeler yapēlmēĸ olarak aĸaĵēdaki durumla karĸēlaĸacaksēnēz. 

 

 

Resim 2.45: Orta grup liste ekranē 

 

Aydēnlatma ile devam edelim.  Aĸaĵēda gºr¿leceĵi gibi óAydēnlatma Kontrol¿ôn¿ se­iniz 

ve óGrup Adreslerini Ekleô sekmesine tēklayēnēz. A­ēlan pencereye bir isim giriniz ve óTamamôa 

tēklayēnēz. 
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Resim 2.46: Grup adresleri ekleme ekranē 

 

 

Resim 2.47: Grup adresi isim girme ekranē 

 

Bu iĸlemden sonra aĸaĵēdaki gºr¿nt¿y¿ elde edeceksiniz.  
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Resim 2.48:  Grup adresi oluĸturmayē tamamlama 

 

Bu aĸamadan sonra mutfak aydēnlatmasē i­in cihazlarē baĵlamaya hazērēz. Bu iĸlem i­in 

óMutfakô altēndaki óPush Buttonôu se­iniz. Saĵ altta a­ēlan grup adresini s¿r¿kleyerek Saĵ ¿stteki 

óMutfakô i­ine bērakēnēz. 

 

Resim 2.49: Push Button ekleme ekranē 

Aynē ĸekilde aydēnlatma s¿r¿c¿s¿n¿ de eklememiz gerekmektedir. Az ºnce óPush Butonôda 

yaptēĵēnēz gibi sol alt panelden óSwitch Actuatorô u se­iniz ve yine s¿r¿kleyerek óMutfakô i­ine 

bērakēnēz. 

 

Sol ¿st kºĸeden óMutfakô se­ildiĵinde bu bºlge ile iliĸkilendirilmiĸ olan KNX cihazlarē saĵ 

¿st tarafta gºr¿lecektir. Ķĸleminiz bitmiĸtir. 
















